(20) Comunicacéao serial URP6000 - URP6001

20 — Comunicacgao serial

Os recursos de comunicagao serial facilitam o procedimento de programacao, leitura das variaveis
analdgicas, visualizacdo do estado de todas as unidades de protecdo e a analise da memoria do
relé para estudo de pos falta.

20.1 — Ajustes disponiveis

A programacao dos parametros é realizada na pasta COMUNICAGAO do programa aplicativo de
configuracdo e leitura do relé. A figura 20.1 sinaliza os parametros disponiveis para a

comunicacao serial.

= Pextron Controles Eletrénicos = m] *
Setup de ajuste R Relé: URP6000-5/6001-5 |ocal: PEXTRON CONTROLES ELETRONICOS ?-‘ 2
na aba [SET x] QA Ordem de Ajuste 0s: Ordem de Servico DATA® 01/01/2010 ' l®
LET] ] LeiriFi(e\é Ler Arquivo g rer 12 ____Jolciopie g Respanadvel ofon solicitante Grav;:-Rdé Gravar Arquive Pm"

TERMO | CONFIG| ENTRADAS | SAIDAS| GERAL | SET 1| MEMORIA| MEDIGOES | 12t (52) COMUNICAGAO | DNP |
Computador Senal 1 (traseira) Senal 2 (USB)
Serial COM | “|[com? i Pt 1 2 R A e M e MODBUS
Enderego 1 End. 1 1 1 End. 2 1
B.P.S. |230.4 (230400 bps) | BP.S. 1 |9.6(9600 bps) v BP.S.2 1280
StopBit |2-2 stop bits v StopBit1 |1- 1 stop bit v StopBit2 2
Paridade |0-sem paridade v| Parid. 1 |0-sem paridade v| Parid. 2 0=sem
Tempo 0.12 s TimeQut1 10 5 TimeOut2 10.0 s
Tentativas 50 [JJHabAcklLk @ HabAckRn 8 HabShocK
COMPUTADOR RELE
Resp N3o Solicitadas (RNS) e VariagGes Analégicas
[CJ Habilita RNS

Banda Morta para Corrente de Fase Banda Morta para Corrente de Neutro Banda Morta para Corrente de GS

BandalF 1 BandalM 1 BandalGS 0.25

Banda Morta para Tensdo de Fase Banda Morta para Tensao de Neutro

BandaVF 10 BandaVN 10

Programacao em tela = Arquivo (C:\PextroM\URP6000\URP600x_72a250_400V_V7_8 9 default.rcf)

O TemaClaro ) Tema Escuro Reconectando: 0 Tentativas: 0 TX RX
Figura 20.1: Pasta COMUNICAGAO sinalizado com os parametros da comunicagio serial.
botao para localizar canais seriais disponiveis no computador.
Os parametros da comunicacao serial do relé estao disponiveis na tabela 20.1 e 20.2.
Parametro Descrigao do parametro Faixa de ajuste
Prot. 1 Protocolo da serial*'. Serial 1 2 DNP3
End. 1 Endereco da serial. Serial 1 DNP3 1...9.999
4.8 4.800 bps
9.6 9.600 bps
14.4 14.400 bps
19.2 19.200 bps
_ o ) 28.8 28.800 bps
B.P.S. 1 Velocidade de comunicagdo. Serial 1
384 38.400 bps
57.6 57.600 bps
115.2 115.200 bps
128.0 128.000 bps
2304 230.400 bps
) ) ) ) . 1 stop bit
StopBit1 Quantidade de stop bit da serial. Serial 1 -
2 2 stop bits
20.1
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(20) Comunicacéao serial URP6000 - URP6001

0 sem paridade
Parid. 1 Paridade da serial. Serial 1 1 paridade impar
2 paridade par
TimeOut1 Time out de retransmissdo na serial’. Serial 1 (3,00 ...240) s

On |resposta ACK habilitada

Habilita resposta ACK na camada de link".

HabAckLk . -
Serial 1 Off |resposta ACK desabilitada
On confirmacgdo ACK habilitada de
Habilita solicitagao de confirmagao com ACK de respostas RNS
HabAckRn ~ - 1 . —
ndo solicitadas (RNS)'. Serial 1 resposta ACK desabilitada de
Off
RNS
. . L . . On |verificagéo de colisdo habilitada
Habilita execugao de verificagdo de colisao apds —— —
HabShocK verificacdo de colisdo

retransmissao de dados?. Serial 1 Off

desabilitada

Tabela 20.1: Parametros de comunicagao da serial 1 (bornes).

Notas:
*1 . Padrdo em DNP3, com reconhecimento modbus automatico.

- Para utilizar Mod-Bus iniciar a comunicagdao com a tabela do identificador: Leitura (Read) de 2 registros a
partir do endere¢o 136 (0x0088) correspondente ao Tipo e Versao do relé.

1 — Somente aplicavel para serial 1 programada em DNP3.
2 — Somente aplicavel para serial 1 especificada em RS485.

3 — A chave dip interna CH posi¢ao 1 em OFF desabilita a programacéo e atuagéo através da serial 1.

Parametro Descricao do parametro Faixa de ajuste
End. 2 Endereco da serial. Serial 2 Modbus®RTU 1...247
4.8 4.800 bps
9.6 9.600 bps
14.4 14.400 bps
19.2 19.200 bps
) L . 28.8 28.800 bps
B.P.S.2 Velocidade de comunicacgéo 2. Serial 2
38.4 38.400 bps
57.6 57.600 bps
115.2 115.200 bps
128.0 128.000 bps
2304 230.400 bps
. . . . . 1 stop bit
StopBit2 Quantidade de stop bit da serial. Serial 2 -
2 stop bits

sem paridade

Parid. 2 Paridade da serial. Serial 2 paridade impar

N|={W[N|—=

paridade par

Tabela 20.2: Parametros de comunicagao da serial 2 (USB).

Notas:
1 — Protocolo da serial 2 ¢ sempre Modbus®RTU.

2 — Padr&o de fabrica programado na velocidade maxima de 230.400 bps.
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A tabela 20.3 fixas os ajustes disponiveis na pasta COMUNICAGAO do programa aplicativo de
configuragao e leitura do relé (figura 20.1) para programagdo do computador de supervisdo e

controle da rede serial.

Parametro Descri¢cao do parametro Faixa de ajuste
. . . . relaciona COM disponiveis no
Serial COM | Seleciona a serial COM conectada ao relé. Computador
computador
Enderego |Enderego de rede correspondente ao relé. Computador Modbus “RTU 1... 247
r relé. u
¢ ¢ P P DNP3 0000 ... 9999
4.8 4.800 bps
9.6 9.600 bps
14.4 14.400 bps
19.2 19.200 bps
BP.S Velocidade de comunicag&o em bits por segundo. 28.8 28.800 bps
o Computador 38.4 38.400 bps
57.6 57.600 bps
115.2 115.200 bps
128.0 128.000 bps
230.4 230.400 bps
1 1 stop bit
StopBit Quantidade de stop bits. Computador
2 2 stop bits
0 sem paridade
Paridade Paridade. Computador 1 paridade impar
2 paridade par
Tempo Define tempo de retransmissao. Computador 0,10 ... 30,00 s
Tentativas | Define a quantidade de tentativas. Computador (3 ... 120) tentativas

Tabela 20.3: Parametros de comunicagio da serial do computador da pasta COMUNICAGAO.

Nota:1 — no uso do canal serial 1 (traseira) programar a velocidade de comunicagédo B.P.S. do computador igual ao
valor programado para o relé no parametro B.P.S. 1.

20.2 — Funcionamento

A Atencgao: acionamento dos relés a distancia através do canal de comunicacado serial pode
provocar acionamento (TRIP) no disjuntor.

Possui duas interfaces seriais uma frontal (serial 2) e outra traseira (serial 1) que funcionam
simultaneamente. A tabela 20.4 fixas as principais caracteristicas dos canais de comunicagao

serial.
Serial | Padrao Protocolo Aplicacao
RS232 Parametrizacdo, coleta de dados e monitoramento continuo das
1 ou DNP3 informacdes do relé.
RS485 Comunicacao realizada através de SCADA.
Parametrizagdo e coleta de dados via notebook. Ndo recomendada
para uso continuo.
2 usB MODBUS®RTU | Comunicacao realizada com software para parametrizagdo, coleta de

oscilografia e acesso a memadria de massa fornecido gratuitamente.
Utilizar cabo padrdo do mercado com filtro toroidal e tipo B para
conexao com relé e tipo A para o computador.

Tabela 20.4: Entradas para comunicagao serial.
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(20) Comunicacéao serial URP6000 - URP6001

O jumper interno J5 é posicionado em BC para adicionar o resistor terminador de linha (120 Q)
quando o relé estiver na ponta do cabo em uma rede de comunicagdao em RS485. Caso contrario
posicionar o jumper interno J5 em BA. O jumper esta localizado na placa de CPU do relé
conforme figura

J5ABC

AN

Figura 20.2: Posigao do jumper interno J5 na placa de CPU do relé.

Os relés com saida serial RS232 utiliza o esquema da figura 20.3 para ligagéo direta com o
computador.

RELE COMPUTADOR
SAIDA RS232 CONECTOR DB-9
@ 1 DCD
vermelho
XD @ ® 2 RX
verde
RxD @ ® 3 TX
6 DSR
—g 7 RTS
preto
M@ ® 5 GND
— 8CTS

Figura 20.3: Esquema de conexado com saida RS232.

Observacao: A conversao do padrao de comunicagao para RS 485 que permite a ligagao de rede
de controladores com microcomputador de supervisdo e controle deve ser realizada por um
conversor isolado, que converte os niveis de tensdo e garante isolagdo galvanica entre o cabo
serial e o microcomputador. O canal de comunicagao permite operagao até uma distadncia maxima
de 1.200m sem repetidor, dependendo do cabo utilizado e da velocidade de comunicagao
conforme figura 20.4 (seguir orientagdo do manual do conversor).
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Comprimento do Cabo (metros)

1K 10K 100K 1M 10M
Velocidade da Comunicacgéao (bps)

Figura 20.4: Exemplo grafico - Comprimento do cabo X Velocidade de comunicagéo.
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20.2.1 — Tabelas MODBUS® RTU

As tabelas dos itens 20.2.1.1 e 20.2.1.2 descrevem as fungdes de coils e registros para o
protocolo MODBUS®RTU disponiveis para relé.

20.2.1.1 — Tabelas de coils

Enderego Acesso Funcgao Valor
0000 (0x0000) R Bandeirola 27C 2 _ g:ﬂgg:.fg:g 22:§:da
0001 (0x0001) R Bandeirola 27B 2 : E:Egg::g:: 222§:da
0002 (0x0002) R Bandeirola 27A 2 : g:zg:::g:: :Eggsda
0003 (0x0003) R Bandeirola 51N 2 : g:zg:::g:: 22:2:%
0004 (0x0004) R Bandeirola 51C 2 _ E:gg:::g:: :g:g:da
0005 (0x0005) R Bandeirola 51B 2 _ EZESZ::S:Z :Eggsda
0006 (0x0006) R Bandeirola 51A 2 _ Ezgg:::g:: :gigsda
0007 (0x0007) | R |Falha de bobina de abertura (BA) N e e BA
0008 (0x0008) R Bandeirola 32C (1) _ g:gg::;g:: 22:§:da
0009 (0x0009) R Bandeirola 32B 2 : g:ﬁgg::g:: nggsda
0010 (0x000A) | R |Bandeirola 32A (1) _ 32232:;8:2 e %
0011 (0x000B) R Bandeirola 50N (1) _ g:ggg::g:: :Ezgsda
0012 (0x000C) R Bandeirola 50C (1) _ g:ggg::g:: :Ezgsda
0013 (0x000D) R Bandeirola 50B (1) _ g:zgg::g:: 222§:da
0014 (0x000E) | R |Bandeirola 50A 1 ~bandairola scesn
0015 (0Ox000F) R Estado da senha para liberar programacao 1 — senha errada
0016 (0x0010) R Bandeirola 37C 2 : g:zg:::g:: 22:2:%
0017 (0x0011) R Bandeirola 37B 2 _ EZESZ::S:Z :Eggsda
0018 (0x0012) R Bandeirola 37A 2 _ Ezgg:::g:: 22:§:da
0019 (0x0013) R Bandeirola 67N § — pandeiro 2 apagada

1 — bandeirola acesa

Legenda: R — read (RAM), W — write (RAM), R/W — read/write (EEPROM), Rr/Wr — read/write (RAM) e R/W, — read/write (EEPROM e W com

jumper).

Tabela 20.5: Lista de coils de 0000 (0x0000) até 0019 (0x0013).
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Endereco Acesso Fungao Valor
0 — bandeirol d
0020 (0x0014) [ R |Bandeirola 67C 1~ bandairols apodaca
0 — bandeirol d
0021 (0x0015) [ R |Bandeirola 678 1 bandeirols apooaca
0 — bandeirol d
0022 (0x0016) [ R |Bandeirola 67A 1 bandairols apeoace
0023 (0x0017) R Estado do acumulador de 12t 1 — acumulador superado
0 — bandeirol d
0024 (0x0018) [ R |Bandeirola GS 1 bandeirols apoga
0 — bandeirol d
0025 (0x0019) | R |Bandeirola Q 1 bandeirols aasa
0 — bandeirol d
0026 (0x001A) | R |Bandeirola 81 1 pangeiro be9aca
0 — bandeirol d
0027 (0x001B) [ R |Bandeirola 59N 1 bandeiro abo9aaa
0 — bandeirol d
0028 (0x001C) [ R |Bandeirola 59¢ 1~ bandeirois apoooaa
0 — bandeirol d
0029 (0x001D) | R [Bandeirola 598 1~ bandeirois apooaaa
0 — bandeirol d
0030 (0x001E) | R [Bandeirola 59A 1 bandeirois apaoace
o 0 — protecéo desativa
0031 (0Ox001F) R Sinalizagéo de 27-0 1 — protec&o ativa
. 0 — bandeirola apagada
0032 (0x0020) R Bandeirola 78 1 — bandeirola acesa
) 0 — bandeirola apagada
0033 (0x0021) R Bandeirola 86 1 — bandeirola acesa
0 — bandeirola apagada
0034 (0x0022) R Bandeirola 47 1 — bandeirola acesa
0039 (0x0027) R Estado do relé de sincronismo 1 — relé sincronizado
0-reléd ionad
0040 (0x0028) [ RW |Relé da saida RL1 1 role aconade
. , 0 — relé desacionado
0041 (0x0029) R/W | Relé da saida RL2 1 — relé acionado
i i 0 — relé desacionado
0042 (0x002A) R/W Relé da saida RL3 1 — relé acionado
i i 0 — relé desacionado
0043 (0x002B) R/W Relé da saida RL4 1 — relé acionado
i i 0 — relé desacionado
0044 (0x002C) R/W Relé da saida RL5 1 — relé acionado
: 0 — HLT desativo
0046 (0x002E) R/W Hot Line Tag (HLT) 1 — HLT ativo
0047 (0x002F) | R/W |Relé da saida AUTO CHECK 0 — relé desacionado
1 - relé acionado
0048 (0x0030) R/W Reset remoto 1 - ativar reset remoto
0051 (0x0033) R/W Comando de fecha remoto (pulso) 1 — pulsa saida programada
0052 (0x0034) R/W Comando de abre remoto (pulso) 1 - pulsa saida programada

Legenda: R — read (RAM), W — write (RAM), R/W — read/write (EEPROM), Rr/Wr — read/write (RAM) e R/W, — read/write (EEPROM e W com

jumper).

Tabela 20.6: Lista de coils de 0020 (0x0014) até 0052 (0x0034).
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Endereco Acesso Fungao Valor
0053 (0x0035) R/W Disparo de oscilografia 1 — disparo de oscilografia
0056 (0x0038) R/W Comando remoto da entrada légica XB1 0 —entrada dgsatlvada

1 — entrada ativada
0057 (0x0039) R/W Comando remoto da entrada légica XB2 0 —entrada dgsatlvada
1 — entrada ativada
0058 (0x003A) R/W Comando remoto da entrada légica XB3 0 —entrada dgsatlvada
1 — entrada ativada
0059 (0x003B) | R/W | Comando remoto da entrada logica XB4 0 —entrada desativada
1 — entrada ativada
0060 (0x003C) R/W | Comando remoto da entrada légica XB5 0 —entrada d(-?satlvada
1 — entrada ativada
0061 (0x003D) R/W Comando remoto da entrada légica XB6 0 - entrada desativada

1 — entrada ativada

Legenda: R — read (RAM), W — write (RAM), R/W — read/write (EEPROM), Rr/Wr — read/write (RAM) e R/W, — read/write (EEPROM e W com

jumper).

Tabela 20.7: Lista de coils de 0053 (0x0035) até 0061 (0x003D).
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20.2.1.2 - Tabelas de registros

Nota: o comando de leitura e escrita permite o0 acesso de até 124 registros simultaneamente.

Enderego Acesso Funcgao Valor (x multiplicador)

0000 (0x0000) R/W Habilita amperimetro no display 020506__00FnF
o . . 000 - oFF

0001 (0x0001) R/W | Habilita voltimetro no display 256 — on
0002 (0x0002) R/W | Habilita frequencimetro no display 020506—_00FnF
0003 (0x0003) R/W Habilita wattimetro no display 020506__00FnF
. . 000 — oFF

0004 (0x0004) R/W | Habilita cosg no display 256 — on
. : 000 — oFF

0005 (0x0005) R/W Habilita 27-0 no display 256 — on
Habilita indicacao da variagéo de frequéncia, angulo 000 — oFF

0006 (0x0006) R/W e tens&o para sincronismo (25) 256 —on
0007 (0x0007) R/W | Habilita temperatura no display 020506__00FnF
o o . 000 - oFF

0008 (0x0008) R/W | Habilita operar em sequéncia invertida (ACB) 256 — on
Habilita bloqueio de 27 para falta trifasica 000 — oFF

0009 (0X0009) R/W (< 25V) 256 — on
0020 (0x0014) R/W Habilita protegéo por corrente fungéo 50 020506_—00FnF
0021 (0x0015) R/W Habilita protegcéo por corrente fungdo 50Q 0205?6__00FnF
0022 (0x0016) R/W | Habilita protegéo por corrente fungdo 51 020506__00FnF
0023 (0x0017) R/W Habilita protegcéo por corrente fungéo 51Q 0205?6__00FnF
0024 (0x0018) R/W | Habilita protegéo por corrente fungdo 50N 020506__00FnF
0025 (0x0019) R/W Habilita protegéo por corrente fungéo 51N 0205(,)6__00FnF
- ~ ~ 000 - oFF

0026 (0x001A) R/W | Habilita protecéo por corrente fungao 50GS/51GS 256 — on
0027 (0x001B) R/W Habilita prote¢éo por corrente fungéo 37 020506_—00FnF
000 — oFF

0029 (0x001D) R/W | Habilita detecgao de 22 harmoénica 256 _Oon
. ~ ~ 000 — oFF

0030 (0x001E) R/W Habilita proteg&o por corrente fungéo. 50V/51V/67V 256 — on
0031 (Ox001F) R/W Habilita protegéo por tenséo fungéo 27 0205?6__00FnF
0032 (0x0020) R/W | Habilita protegéo por tenséo fungao 59 020506__00FnF
0033 (0x0021) R/W Habilita proteg&o por tenséo fungéo 59N 020506__00FnF
0034 (0x0022) R/W Habilita prote¢ao por tensao fungao 47 020506__00FnF
0035 (0x0023) R/W | Habilita protegéo por tenséo fungao 60 020506__00FnF

Legenda: R — read (RAM), W — write (RAM), R/W — read/write (EEPROM), Rr/Wr — read/write (RAM) e R/W, — read/write (EEPROM e W com

jumper).
Tabela 20.8: Lista de registros de 0000 (0x0000) até 0035 (0x0023).
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Enderego Acesso Fungao Valor (x multiplicador)

0036 (0x0024) | R/W |Habilita protecéo por tenséo fungéo 27-0 0205?6—_05:
0037 (0x0025) | R/W | Habilita sincronismo fungéo 25 000 — oFF
256 —on

0038 (0x0026) | R/W |Habilita protecéo diferencial fungao 32 ogge—_oanF
0039 (0x0027) R/W | Habilita protegéo diferencial fungéo 67 020506_—00FnF
0040 (0x0028) | R/W | Habilita protecéo diferencial fungéo 67N 02(’5(’6—_00':”':
0041 (0x0029) | R/MW |Habilita protegao de frequéncia fungéo 81U 02(’;6—_00FnF
il 5 anci . 000 — oF F

0042 (0x002A) R/W | Habilita prote¢éo de frequéncia funcéo 810 256 — on

000 — alternada (Vca)

0043 (0x002B) R/W | Tipo da tenséo de alimentagao auxiliar 256 — continua (Vcc)

0044 (0x002C) | RW | Habilita verificacio da bobina de abertura. BA 02(75?6‘_°OFHF
0045 (0x002D) | RW | Habilita protecéio de salto vetorial funcéo 78 P
0046 (0x002E) | RW | Verificacso de barra morta. BM 020506‘_00FnF
0047 (0x002F) R/W | Defasador VAs -60°, -30°, 0°, +30°, +60°
13 = 0,577
0048 (0x0030) RIW Ajuste VAs 1 = mantém o mddulo da tensdo
0049 (0x0031) Ajuste V V3=1.732
(v3)?=3,000
0050 (0x0032) | RW |DNP_CONDENSADO 000 - oFF
256 —on
0056 (0x0038) R/W |HLTF 25,6 ... 61440 (x 1/256) s
0057 (0x0039) R/W |HLTN 25,6 ... 61440 (x 1/256) s
0058 (0x003A) R/W |HLT GS 25,6 ... 61440 (x 1/256) s
0059 (0x003B) R/W | Defasador_| -60°, -309, 0°, +30°, +60°
Relagao do transformador de corrente de fase e
0060 (0x003C) R/W neutro. RTC FN 1...1.250
Relagao do transformador de corrente da entrada D
0061 (0x003D) R/W (GS). RTC D 1...1.250
0062 (0x003E) R/W Relagao do transformador de potencial. RTP 1....5.000
0063 (0x003F) R/W Tempo de retorno de disco. Tdisco 25 ... 2.560 (x 1/256) s
0064 (0x0040) R/W | Tempo de verificagdo do disjuntor. T62-BF 32 ... 256 (x 1/256) s
0065 (0x0041) R/W Tempo maximo de ativagao da saida. TSTIME 25 ... 2.560 (x 1/256) s
0066 (0x0042) R/W Tempo maximo de atuagéo da entrada. TETIME 25 ... 2.560 (x 1/256) s

0 ... 10.240 (x 1/256)
In=1A| (xRTC FN xRTC FN)
x108 A2, s
0...51.200 (x 1/256)
INn=5A| (xRTCFN x RTC FN)
x108 A2, s
Legenda: R — read (RAM), W — write (RAM), R/W — read/write (EEPROM), Rr/Wr — read/write (RAM) e R/W, — read/write (EEPROM e W com

jumper).
Tabela 20.9: Lista de registros 0036 (0x0024) até 0067 (0x0043).

0067 (0x0043) R/W Preset do acumulador de 12t da fase A Prel2tA
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Enderego Acesso Fungao Valor (x multiplicador)
0 ... 10.240 (x 1/256)
In=1A] (x RTC FN x RTC FN)
X108 A2 s
0068 (0x0044) R/W Preset do acumulador de 12t da fase B Prel2tB
0...51.200 (x 1/256)
INn=5A| (xRTCFN x RTC FN)
x108 A2 s
0...10.240 (x 1/256)
In=1A| (xRTCFN x RTC FN)
x108 A2 s
0069 (0x0045) R/W Preset do acumulador de 12t da fase C Prel2tC
0 ...51.200 (x 1/256)
In=5A| (xRTCFN x RTC FN)
x10% A2, s
0071 (0x0047) RIW Tempo de atuagao de erro de sequéncia tenséo de 0.20...240,00s
fase T47.
Bloquear a verificagdo de desequilibrio de angulo 000 — oFF
0072 (0x0048) RIW entre as fases BD47. 256 —on
Tempo do teste de continuidade do circuito da
0081 (0x0051) RIW bobina de abertura (BA) do disjuntor. T B.A. 25 ... 256 (x 1/256) s
0082 (0x0052) R/W | Angulo de partida por salto angular. VST 78 2..31°
" ~ . 1.280 ... 51.200 (x 1/128)
0083 (0x0053) R/W Maxima tensao de bloqueio. BLV 78 (X RTP) V
0086 (0x0056) R/W Tempo de extingao de arco do disjuntor. Tmp 12t 2..32(x1/256) s
5...10.240 (x 1/256)
In=1A| (xRTCFN x RTC FN)
x108 A2, s
0087 (0x0057) R/W | Alarme do acumulador de 12t. Alm 12t
23 ... 51.200 (x 1/256)
In=5A| (xRTCFN x RTCFN)
x10% A2.s
0 — Neutro calculado
. . numericamente
0088 (0x0058) R/W Origem da corrente da unidade de neutro. IN N/D 256 — Neutro medido através da
entrada ID
0089 (0x0059) | RMW | Check de Barra Morta 25 296 ~ Habilta Check de barra
A . 12.800 — Frequéncia de 50Hz
0090 (0x005A) R/W Frequéncia nominal 15.360 — Frequéncia de 60Hz
0091 (0x005B) R/W Peso do filtro de medicao de frequéncia. F filtro 1 ... 16 amostras
0092 (0x005C) R/W Partida do 1¢ estagio de subfrequéncia. F<<1 fp 10.496 ... 17.664 (x 1/256) Hz
— o AmtA —
0093 (0x005D) RIW 'll:'iT1p(t) definido do 12 estagio de subfrequéncia. 25,6 ... 15360,0 (x 1/256) s
0094 (0x005E) R/W Derivada do 12 estagio de subfrequéncia. <<1dF/dT 0 ...2.560 (x 1/256) Hz/s
0095 (0x005F) R/W Partida do 2¢ estagio de subfrequéncia. F<<2 fp 10.496 ... 17.664 (x1/256) Hz
— A —
0096 (0x0060) | R/W ;i:‘;‘t’ definido do 2¢ estagio de subfrequéncia. 25,6 ... 15360,0 (x 1/256) s
0097 (0x0061) R/W Derivada do 22 estagio de subfrequéncia. <<2dF/dT 0 ... 2.560 (x 1/256) Hz/s
0098 (0x0062) R/W Partida do estagio de sobrefrequéncia. F>> fp 10.496 ... 17.664 (x 1/256) Hz
0099 (0x0063) R/W Tempo definido do estagio de subfrequéncia. F>> t 25,6 ... 15360,0 (x 1/256) s
0100 (0x0064) R/W Derivada do estagio de sobrefrequéncia. >> dF/dT 0 ... 2.560 (x 1/256) Hz/s
0101 (0x0065) R/W Banda de frequéncia de recuperacgao. ]JF[ Bf 51...512 (x 1/256) Hz
0102 (0x0066) R/W Tempo de recuperagao. JF[ t 25,6 ... 61.440,0 (x 1/256) s

Legenda: R — read (RAM), W — write (RAM), R/W — read/write (EEPROM), Rr/Wr — read/write (RAM) e R/W, — read/write (EEPROM e W com

jumper).

Tabela 20.10: Lista de registros de 0068 (0x0044) até 0102 (0x0066).
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(20) Comunicacéao serial URP6000 - URP6001

Enderego Acesso Funcao Valor (x multiplicador)
0103 (0x0067) R/W Maxima variagdo de frequéncia permitida. 25 AF 12 ... 512 (x 1/256) Hz
0104 (0x0068) R/W Maxima variagao de tensao permitida. 25 AV 384 ...5.760 (x 1/128) V (x RTP)
0105 (0x0069) R/W Maxima variagédo angular permitida. 25 AANG 768 ... 11.520 (x 1/256) ©
0106 (0X006A) RIW Maxw.nla relagdo 22 harmdnica / fundamental 25 ... 256 (x 1/256) s

permitida. 1h2/1
0107 (0x006B) R/W Minima tensédo auxiliar. V<<<27-0 2.304 ...45.184 (x 1/128) V
0110 (0x006E) | RM  |Inversao das saidas. S INV Analisar matriz das saidas
(item 6)
0111 (0x006F) | RW | Bloqueio (86) das saidas. S 86E Analisar ”(“ifg;zg)as saidas
0113 (0x0071) | RW | Configuracdo da saida 50. S 50 Analisar ”(“If;:]'qz éj)as saidas
0114 (0x0072) | RW | Configuracdo da saida 50N. S 50N Analisar ”(“if;::g)as saidas
0115 (0x0073) | R | Configuragdo da saida 50Q (46). S 50Q (46) Analisar ”(“if;[::)as saidas
0116 (0x0074) | RW | Configuraco da saida 51. S 51 Analisar rzf:::g)as saidas
0117 (0x0075) | R/W | Configuracao da saida 51N. S 51N Analisar ”(“if;g:)as saidas
0118 (0x0076) | R/W | Configuracdo da saida 51Q(46). S 51Q(46) Analisar ”(“:::: 6d)as saidas
0119 (0x0077) | R/W | Configuragdo da saida 51GS. S 51GS (50GS) Analisar ”(“ifgz]z:)as saidas
0120 (0x0078) | R/W | Configuracdo da saida 67. S 67 Analisar ”(“If;:]'qz éj)as saidas
0121 (0x0079) | R/W | Configuragdo da saida 67N. S 67N Analisar ”(“if;::g)as saidas
0122 (0x007A) | RMW | Configuragdo da saida 37. S 37 Analisar ”(“if;[::)as saidas
0123 (0x007B) | RM | Configuragio da saida 32. S 32 Analisar rzz::g)as saidas
0124 (0x007C) | RMW | Configuracéo da saida 59. S 59 Analisar ”(“if‘(:g]zg)as saidas
0125 (0x007D) | RMW | Configuracio da saida 59N. S 59N Analisar ”(“if;::g)as saidas
0126 (0x007E) | RMW | Configuragdo da saida 27. S 27 Analisar ”(“ifg;zg)as saidas
0127 (0x007F) | RW | Configuragdo da saida 27-0. S 27-0 Analisar ”(“If;:]'qz éj)as saidas
0129 (0x0081) | R/W | Configuracdo da saida 47. S 47 Analisar ”(“if;::g)as saidas
0130 (0x0082) | R/W | Configuracdo da saida 81U 12 estagio. S 81U1 Analisar ”(“if;[::)as saidas
0131 (0x0083) | RW | Configuragao da saida 81U 22 estagio. S 81U23 Analisar rzz::g)as saidas
0132 (0x0084) | RW | Configuraggo da saida 810. S 810 Analisar ”(“if‘;g]zg)as saidas
0133 (0x0085) R/W Configuragéo da saida recuperagao 81. S 81-OK Analisar n(wi;aet::]z:)as saidas
0134 (0x0086) | R/ | Configuragso da saida 25. S 25 Analisar ”(“if‘(:;'f:)as saidas

Legenda: R — read (RAM), W — write (RAM), R/W — read/write (EEPROM), Rr/Wr — read/write (RAM) e R/W, — read/write (EEPROM e W com
jumper).
Tabela 20.11: Lista de registros de 0103 (0x0067) até 0134 (0x0086).
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(20) Comunicacéao serial URP6000 - URP6001

Endereco Acesso Fungao Valor (x multiplicador)
72...250 Vca / 18...80 Vca /
353 Vce 150 Vce
_ ] 3 In=1A
0136 (0x0088) R Tipo do relé de prote¢cdo. URP6000 5889 ‘ 7937
In=5A
6145 | 8193
0137 (0x0089) Versao do relé de protegcdo. URP6000 Variavel (versdo do produto)
Configuragéo da saida de falha de disjuntor. Analisar matriz das saidas
0140 (0x008C) R S 62-BF (item 6)
0141 (0x008D) R | Configuracéo da saida 78. S 78 Analisar matriz das saidas
(item 6)
0142 (0x008E) | R | Configuracao da(s) saida(s) para TRIP. S TRIP Analisar rzta;::jzg)as saidas
Configuragéo da(s) saida(s) para CLOSE. Analisar matriz das saidas
0143 (0x008F) R S CLOSE (item 6)
Configuragao da(s) saida(s) para temporizagéo Analisar matriz das saidas
0144 (0x0090) R através de TS TIME. S TIME (item 6)
0145 (0x0091) R Configuracéo da saida de I2t. S I2t Analisar ?f;g}zg)as saidas
0146 (0x0092) R | Configuragdo da saida S 37 Analisar matriz das saidas
(item 6)

0147 (0x0093) Configuragio da saida S 46 + 37 Analisar Tif::f:)as saidas
0148 (0x0094) Partida do 3¢ estagio de subfrequéncia F<<3 fp 10496...17664 (x1/256) Hz
— o mctAn —

0149 (0x0095) R ;I'<e<n;pto definido do 3¢ estagio de subfrequéncia 25,6...15360,0 (x1/256) s
, ~ , . 000 — oFF
0150 (0x0096) R/W Configuragao do ajuste Pickup e Dropout. PV0 256 — on
Configuragdo do modo de operagéo da(s) Analisar matriz das entradas
0160 (0x00A0) RIW entrada(s). E BI-EST (item 5)
Configuragéo da légica de operacéo da(s) Analisar matriz das entradas
0161 (0x00AT) RIW entrada(s). E INV (item 5)
0162 (0x00A2) | RMW | Configuracio do estado do disjuntor 52. E 52 Analisar mgtt;'; d;S entradas
Configuragao da légica de bloqueio de neutro. Analisar matriz das entradas
0165 (0x00A5) R/W E BLQN (item 5)
Configuragao da légica de bloqueio do sensor de Analisar matriz das entradas
0166 (0x00AB) R/W terra. E BLQ GS (item 5)
Configuragao da légica de bloqueio direcional de Analisar matriz das entradas
0167 (0x00A7) [ RIW {16 itro. E BLQ 67N (item 5)
0168 (0x00A8) | RW | Configuracao da légica de 59N. E BLQ 59N Analisar m(el‘tt;'rzn dse;s entradas
0169 (0x00A9) | RMW | Configuracio da Iégica de 50. E BLQ 50 Analisar m("’l‘tt;'; dse;s entradas
0170 (0x00AA) | RW | Configuracao da légica de 51. E BLQ 51 Analisar mgtt;'; dSa)S entradas
0171 (0x00AB) | RMW | Configuragao da logica de 32P. E BLQ 32 Analisar m(el‘tt;'; d;S entradas
0172 (0x00AC) | R | Configuracio da logica de 67. E BLQ 67 Analisar mgtt;'rznd;s entradas
0173 (0x00AD) | RMW | Configuragso da Iégica de 27. E BLQ 27 Analisar m('j‘tt;'; d:)S entradas
0174 (0x00AE) | R/W | Configuracio da logica de 59. E BLQ 59 Analisar m(aitt;';ds"’;s entradas

Legenda: R — read (RAM), W — write (RAM), R/W — read/write (EEPROM), Rr/Wr — read/write (RAM) e R/W, — read/write (EEPROM e W com
jumper).
Tabela 20.12: Lista de registros 0136 (0x0088) até 0174 (0x00AE).
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(20) Comunicacéao serial URP6000 - URP6001

Endereco Acesso Fungao Valor (x multiplicador)
0175 (0x00AF) | RMW | Configuragio da logica de 81. E BLQ 81 Analisar mgtt;i;d:)s entradas
0176 (0x00B0) | R | Configuragio da Iogica de 47. E BLQ 47 Analisar mgtt;i;d;)s entradas
0178 (0x00B2) | RMW | Configuragio da logica de 37. E BLQ 37 Analisar mgtt;i;d:)s entradas
0179 (0x00B3) | RMW | Configuragao da Iégica de 78. E BLQ 78 Analisar m(":tt;'; dSa)S entradas
0183 (0x0087) [ R | Define selecag de 5T atraves de entrada logica (1...4) set de programagso
0184 (0x00B8) R/W Qéezr)a(liéBo?’cruzada entre entradas légicas XB2 e XB3 020506—_00FnF
0185 (0x00B9) [ R | Define selecac de SETA atraves de entrada logica (1...4) set de programagao
0186 (OXO0BA) RIW Etr:;r\:;\g:gse) I_I(_’)glyzic_?l(l\s/l)Ec.;c:EmTlliRnwge de tempo de atuagéo Analisar mg:;i; d5a)s entradas
0187 (0X00BB) RIW Enﬁg\gi(ls-) l6gica(s) que ativa(m) modo local. Analisar mg:(rai;dSa)s entradas
0188 (0X00BC) RIW dD:]lr;)ee retS:;azigAligliEcg Ka(r)aKmonitoragéo da bobina Analisar mE':iltt;irzn d5a)s entradas
0189 (0x00BD) R/W Enl-tlrf_?a(s) l6gica(s) que ativam hot line tag (HLT). Analisar m(a;:(rai;dSe;s entradas
0190 (OX00BE) RIW Elgzicei?o(sgéfﬁ%i;as(géque reseta(m) fungéo de Analisar mgtt;ifnd5a)s entradas
0191 (OX00BF) RIW Err:]trgg?r(;);%g.jiéa)((sB)gE?;tiva o SET selecionado Analisar mgtt;i;dss entradas
0192 (0x00C0) RIW Err;trglggr(;);éAg‘]iEa)((sB)gg_?:tiva o SET selecionado Analisar mgf;i;dSa)s entradas
0193 (0x00C1) RIW Erllt{a(éa)((sl?)’ Igﬁifa(s) que atua(m) o relé da saida Analisar m(aitt;irznd5a)s entradas
0194 (0x00C2) RIW Erﬂtzracéa)((sB) Ilgiizca(s) que atua(m) o relé da saida Analisar m(e;:;i;dSa)s entradas
0195 (0x00C3) RIW Etgacéa)((sB) Isﬁi:;:a(s) que atua(m) o relé da saida Analisar mgtt;ifnd5a)s entradas

196 (0X00C4) RIW Erﬂgacéa)((sB) Isﬁi:a(s) que atua(m) o relé da saida Analisar mgtt;i;dss entradas
0197 (0x00C5) RIW Erﬂtgaga)((sB) Ilgﬁiga(s) que atua(m) o relé da saida Analisar mgf;i;dSa)s entradas
0198 (0x00C6) | RMW | Configuragao da l6gica de 32Q. E BLQ 32 Analisar mgtt;i;dg’)s entradas
0199 (0x00C7) | RW | Configuracso da saida 25. S25CBM Analisar m(‘?tt;i;dﬁa)s entradas

Legenda: R — read (RAM), W — write (RAM), R/W — read/write (EEPROM), Rr/Wr — read/write (RAM) e R/W, — read/write (EEPROM e W com

jumper).

Tabela 20.13: Lista de registros de 0175 (0x00AF) até 0199 (0x00C7).
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(20) Comunicacéao serial URP6000 - URP6001

PARAMETROS DOS SET's

Endereg¢o Acesso Funcgao Valor (x multiplicador)
n=1A 10 ... 665
0200 (0x00C8) |  RW gcla:rr_ente de partida tempo dependente de fase (51). (x 1/256) (x RTC FN) A
ip In=5A 10 ... 3.328
(x 1/256) (x RTC FN) A
NI 0
MI 256
El 512
0201 (0x00C9) R/W Tipo de curva de atuagao para fase (51). I>Fcurva IT 768
12T 1.024
FLAT 1.280
USER 1.536
0202 (Ox00CA) R/W Constante o para a curva USER de fase (51). I>F a 5...768 (x 1/256)
0203 (0x00CB) R/W | Constante B para a curva USER de fase (51). I>F B 0 ... 256 (x 1/256)
0204 (0x00CC) R/W Constante 5 para a curva USER de fase (51). I>F § 0 ... 256 (x 1/256)
0205 (0x00CD) R/W Constante K para a curva USER de fase (51). I>PF K 25 ... 25.600 (x 1/256)
0206 (0x00CE) R/W Constante dt para a curva de fase (51). I>F dt 2,5...3.840 (x 1/256)
o207 (0x000F) | [ Tersio e et seerent tempoiade | 1200, 51200

5 ... 665 (x 1/256) A
n=1A (x RTC FN para IN N/D=0)
1...166 (x 1/256) A
0208 (0x00DO) rw | Corrente de partida tempo dependente de neutro (x RTC D para INN/D = 1)
(51N). I>Nip 12 ... 3.328 (x 1/256) A
_ (x RTC FN para IN N/D=0)
N=5SA1"3 832 (x 1/256) A
(x RTC D para IN N/D = 1)
NI 0
MI 256
_ ) El 512
0209 (0x00D1) RIW Tipo de curva de atuagao para neutro (51N) T 768
I>Ncurva
12T 1.024
FLAT 1.280
USER 1.536

Constante a para a curva USER de neutro (51N).

0210 (0x00D2) R/W 5 ... 768 (x 1/256)

I>N a
0211 (0x00D3) R/IW IC>c'>‘ln[sitante B para a curva USER de neutro (51N). 0.... 256 (x 1/256)
0212 (0x00D4) RIW IC;(:‘lngtante 8 para a curva USER de neutro (51N). 0.... 256 (x 1/256)
0213 (0x00D5) RIW IC>c'>‘lnsl:(tante K para a curva USER de neutro (51N). 25 ... 25.600 (x 1/256)
0214 (0x00D®6) R/W Constante dt para a curva de neutro (51N). I>N dt 2,5 ... 3.840,0 (x 1/256)
n=1A 10 ... 10.240
i ini x 1/256) (x RTC FN) A
0215 (0x00D7) | RW Corrente de partida tempo definido de fase. (51). ( ) ( )
I>>F ip In=5A 25 ... 25.600
(x 1/256) (x RTC FN) A
0216 (0x00D8) R/W | Tempo definido de fase (51). I>>F t 25 ...61.440 (x 1/256) s

Legenda: R — read (RAM), W — write (RAM), R/W — read/write (EEPROM), Rr/Wr — read/write (RAM) e R/W, — read/write (EEPROM e W com
jumper).
Tabela 20.14: Lista de registros de 0200 (0x00C8) até 0216 (0x00D8) para o SET1 de parametros.
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(20) Comunicacéao serial URP6000 - URP6001

Endereco Acesso Fungao Valor (x multiplicador)
5...10.240 (x 1/256) A
n=1A (x RTC FN para IN N/D=0)
1...2.560 (x 1/256) A
Corrente de partida tempo definido de neutro (51N). (x RTC D para INN/D = 1)
0217 (0x00D9) | RW " 1 1ooN'ip 12 ... 25.600 (x 1/256) A
In=5A (x RTC FN para IN N/D=0)
n= 3 ... 6.400 (x 1/256) A
(x RTC D para IN N/D = 1)
0218 (OxO00DA) R/W Tempo definido de neutro (51N). I>>N t 25 ...61.440 (x 1/256) s
10 ... 10.240
In=1A
ida i 3 x 1/256) (x RTC FN) A
0219 (0x00DB) | R IC;(;r:?:n.te de partida instantanea de fase (50). ( ) ( )
ip In=5A 25 ... 25.600
(x 1/256) (x RTC FN) A
0220 (0x00DC) R/W | Tempo instantaneo de fase (50). I>>>F t 0 ... 256 (x 1/256) s
5...10.240 (x 1/256) A
n=1A (x RTC FN para IN N/D=0)
1...2.560 (x 1/256) A
Corrente de partida instantanea de neutro(50N). (xRTC D para INN/D = 1)
0221 (0x00DD) [ R 1 1555N ip 12 ... 25.600 (x 1/256) A
In=5A (x RTC FN para IN N/D=0)
3...6.400 (x 1/256) A
(x RTC D para IN N/D = 1)
0222 (0x00DE) R/W Tempo instantaneo de neutro (50N). I>>>N t 0...256 (x 1/256) s
0,9984 ... 2.560
In=1A ’
Corrente de partida tempo definido de sensor de (x RTC D) (x 1/256) A
0223 (0x00DF) [ RMW |0 ra (50GS/51GS). I>GS ip 5 12.800
In=5A oot
(x 1/256) (x RTC D) A
0224 (0X00EO) R/W ;I;e;grg)tdefinido de sensor de terra (50GS/51GS) 0 ... 61.440 (x 1/256) s
10 ... 665
In=1A
i x 1/256) (x RTC FN) A
0225 (0x00E1) | RW Corrente de partida tempo dependente de ( ) ( )
sequéncia negativa de fase (51Q/46). I>Q ip In=5A 10 ... 3.328
(x 1/256) (x RTC FN) A
NI 0
MI 256
El 512
Tipo de curva de atuagéo para sequéncia negativa
0226 (0x00E2) RIW de fase (51Q/46). I>Qcurva IT 768
12T 1.024
FLAT 1.280
USER 1.536
Constante a para a curva USER de sequéncia
0227 (0xO0E3 R/W 5...768 (x 1/256
(Ox ) negativa de fase (51Q/46). I>Q a x )
Constante p para a curva USER de sequéncia
0228 (Ox00E4 R/W 0...256 (x 1/256
(O ) negativa de fase (51Q/46). I>Q B x )
Constante 5 para a curva USER de sequéncia
0229 (0x00E5) R/W negativa de fase (51Q/46). 1>Q & 0 ... 256 (x 1/256)
Constante K para a curva USER de sequéncia
0230 (Ox00E®6) R/W negativa de fase (51Q/46). 1>Q K3 25 ... 25.600 (x 1/256)
Constante dt para a curva de sequéncia negativa de
0231 (0x00E7) R/W fase (51Q/46). 1>Q dt 2,5...3.840,0 (x 1/256)

Legenda: R — read (RAM), W — write (RAM), R/W — read/write (EEPROM), Rr/Wr — read/write (RAM) e R/W, — read/write (EEPROM e W com
jumper).
Tabela 20.15: Lista de registros de 0217 (0X00D9) até 0231 (0x00E7) para o SET1 de parametros.
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(20) Comunicacéao serial URP6000 - URP6001

Enderego Acesso Fungao Valor (x multiplicador)
n=1A 10 ... 10.240
Corrente de partida instantanea de fase de (x RTC FN) (x 1/256) A
0232 (0x00E8) RIW sequéncia negativa (50Q/46). I>>>Q ip In=5A 25 ... 25.600
N=5A1 xRTC FN) (x 1/256) A
Tempo instantaneo de fase de sequéncia negativa
0233 (0x00E9) R/W (50Q/46). 1>>>Q t 5...256 (x 1/256) s
n=1A 10 ... 10.240
i ini x RTC FN) (x 1/256) A
0234 (0x00EA) | RW Corrente de partida tempo definido de fase de ( ) ( )
subcorrente (37). I<< F ip In=5A 25 25600
N=5Al x RTC FN) (x 1/256) A
0235 (0x00EB) R/W Tempo definido de fase de subcorrente (37). I<<F t 25 ... 61.440 (x 1/256) s
Tensao de partida sobretensao de tempo definido 1.280 ... 51.200
0238 (0xO0EE) RIW de fase (59). V>>F vp (x 1/128) (x RTP) V
0239 (OX00EF) RIW \1;221'[:)(: sobretensao de tempo definido de fase (59). 25 ... 61.440 (x 1/256) s
Tensao de partida sobretensao instantanea de fase 1.280 ... 51.200
0240 (0x00F0) | RW | 59) ‘v>>>F vp (x 1/128) (x RTP) V
0241 (0x00F1) | RwW | ST Sobretensao instantaneo de fase (59). 25 ... 61.440 (x 1/256) s
Tensao de partida subtensao de tempo definido de 1.280 ... 51.200
0242 (0x00F2) | RIW 166 (27 1). V<<F1 vp (x 1/128) (x RTP) V
0243 (0X00F3) RIW IIiTg?tsubtensao de tempo definido de fase (27_1). 25 .. 61.440 (x 1/256) s
Tensao de partida subtenséo instantanea de fase 1.280 ... 51.200
0244 (0x00F4) | RW 1 57 "9) v<<F2 vp (x 1/128) (x RTP) V
0245 (0x00F5) | RW | oTP0 f“btensao instantaneo de fase (27_2). 25 .. 61.440 (x 1/256) s
Tensao de partida sobretensdo de tempo definido 1.280 ... 51.200
0246 (0x00F6) | RIW | 4o neutro. 59N/64G (x 1/128) (x RTP) V
0247 (0X00F7) RIW Tempo sobretensdo de tempo definido de neutro. 25 ... 61.440 (x 1/256) s
59N/64G
In=1A 1...6.000 x (1) W
. N A * X RTC FN x RTP
0250 (0x00FA) | RW f’artld? direcional de poténcia (32). Pr>>F Pp ( )
A partir da verséao 2.17 passa a ser a Poténcia Total. In=5A 3..15.000x (1) W
n= (x RTC FN x RTP)
0251 (0x00FB) R/W Tempo direcional de poténcia. Pr>>F t 25 ... 61.440 (x 1/256) s
0252 (0Ox00FC) R/W | Angulo de méximo torque de fase (67). AMTdF 0...5.760 (x 1/64) °
. 0 sem memoria angular
0253 (Ox00FD) R/W Memoéria (67). MEMdf —
256 com memoria angular
n=1A 10 ... 665
i ireci x 1/256) (x RTC FN) A
0254 (0x00FE) | RW Corrente de partida do direcional tempo dependente ( ) ( )
de fase (67). I>Fd ip In=5A 10 ... 1.664
n= (x 1/256) (x RTC FN) A
NI 0
MI 256
El 512
0255 (0x00FF) R/W | Tipo de curva de atuacéo para fase (67). I>Fd cuv IT 768
12T 1.024
FLAT 1.280
USER 1.536

Legenda: R — read (RAM), W — write (RAM), R/W — read/write (EEPROM), Rr/Wr — read/write (RAM) e R/W, — read/write (EEPROM e W com

jumper).
Tabela 20.16: Lista de registros de 0231 (0X00EF) até 0255 (0x00FF) para o SET1 de parametros.
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(20) Comunicacéao serial URP6000 - URP6001

Endereco Acesso Fungao Valor (x multiplicador)
0256 (0x0100) RIW I(ic;r;sfnte o para a curva USER de fase (67). 5 ... 768 (x 1/256)
0257 (0x0101) R/W | Constante B para a curva USER de fase (67). I>Fd B 0...256 (x 1/256)
0258 (0x0102) R/W Constante 5 para a curva USER de fase (67). I>Fd & 0...256 (x 1/256)
0259 (0x0103) R/W Constante K para a curva USER de fase (67). I>FdK 25 ... 25.600 (x 1/256)
0260 (0x0104) R/W | Constante dt para a curva de fase (67). I>Fd dt 2,5 ... 3.840,0 (x 1/256)
In=1A 10 ... 10.240
i irecional i i - x RTC FN) (x1/256) A
0261 (0x0105) R\ | Corrente de partida do direcional instantaneo de ( ) ( )
fase (67). I>>>Fd ip n=5A 25 ... 25.600
n= (x RTC FN) (x1/256) A
0262 (0x0106) R/W Tempo instantaneo de fase (67). I>>>Fd t 12 ... 256 (x 1/256) s
sistema solidamente
0 aterrado ou aterrado por
resisténcia
0263 (0x0107) R/W Tipo de aterramento do neutro (67N). Tipo N 256 sistema isolado em
modo seno
512 sistema compensado
em modo cosseno
Tenséo de polarizagao (3V0) de neutro (67N). 1.280 ... 51.200
0265 (0x0109) { RW  fyJo1aN (x 11128) (x RTP) V
0266 (0x010A) R/W | Angulo de méximo torque de neutro (67N). AMTdN 0..22976 (x 1/64) °
5...665 (x 1/256) A
n=1A (x RTC FN para IN N/D=0)
1...166 (x 1/256) A
0267 (0x010B) RIW Corrente de partida do.dlremonal tempo dependente (x RTC D para INN/D =1)
de neutro (67N). I>Nd ip 12 ... 3.328 (x 1/256) A
In =5 A | Xx RTC FN para IN N/D=0)
3...832(x1/256) A
(x RTC D para INN/D = 1)
NI 0
MI 256
Tipo d de atuaga tro (67N El 212
0268 (0x010C) RIW ipo de curva de atuagéo para neutro ( ) T 768
I>Nd cuv
12T 1.024
FLAT 1.280
USER 1.536
0269 (0x010D) RIW IC>c'>‘lndst(;a:nte o para a curva USER de neutro (67N). 5 ... 768 (x 1/256)
0270 (0x010E) RIW IC;(:‘ln:t;nte B para a curva USER de neutro (67N). 0.... 256 (x 1/256)
0271 (0x010F) RIW IC;(:‘ln:t;nte 4 para a curva USER de neutro (67N). 0.... 256 (x 1/256)
0272 (0x0110) | RMW Ii‘;l”:tﬁ”te Kpara a curva USER de neutro (67N). 25 ... 25.600 (x 1/256)
0273 (0x0111) R/W Constante dt para a curva de neutro (67N). I>Nd dt 25 ... 3.840,0 (x 1/256)

Legenda: R — read (RAM), W — write (RAM), R/W — read/write (EEPROM), Rr/Wr — read/write (RAM) e R/W, — read/write (EEPROM e W com
jumper).

Tabela 20.17: Lista de registros de 0256 (0x0100) até 0273 (0x0111) para o SET1 de parametros.
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(20) Comunicacéao serial URP6000 - URP6001

Endereco Acesso Fungao Valor (x multiplicador)

5...5.120 (x 1/256) A
(x RTC FN para IN N/D=0)

In=TA 1 1280 (x 1/256) A

i irec i A RTCD INN/D =1
0274 (0x0112) RIW Corrente de partida d_o direcional instantaneo de (x para )
neutro (67N). I>>Nd ip 25 ... 25.600 (x 1/256) A

In =5 A | (x RTC FN para IN N/D=0)

6 ...6.400 (x 1/256) A
(x RTC D para IN N/D = 1)

0275 (0x0113) R/W | Tempo instantaneo de neutro (67N). I>>Nd t 12 ... 61.440 (x 1/256) s
Direcional de corrente de fase sentido consumo 000 — modo consumo
0277 (0x0115) RV (67). dF con 256 — modo exportagéo
Direcional de corrente de neutro sentido 000 — modo exportacao
0278 (0x0116) RIW exportacao(67N). dN exp 256 — modo consumo
0279 (0x0117) RIW Direcional de poténcia ativa sentido consumo (32P). 000 — modo consumo
dP con 256 — modo exportagao
Tensao de partida subtenséo de tempo definido de 1.280 ... 51.200
0292 (0X0124) [ RW 66 (27_3). V<<F3 vp (x 1/128) (x RTP) V
0293 (0X0125) RIW \'I;ir:]lgg tsubtensao de tempo definido de fase (27_3). 25 ... 61.440 (x 1/256) s

Legenda: R — read (RAM), W — write (RAM), R/W — read/write (EEPROM), Rr/Wr — read/write (RAM) e R/W, — read/write (EEPROM e W com
jumper).

Tabela 20.18: Lista de registros de 0272 (0x0110) até 0293 (0x0117) para o SET1 de parametros.

NOTA: 27_3 disponivel para a Vx.65 ou superior.

Os registros relacionados nas tabelas de 20.14 até 20.18 para o SET1 sao repetidos para os sets
de programacao SET2, SET3 e SET4 com o deslocamento de enderego definidos na tabela
20.19.

Set de programacgao Deslocamento no enderego
SET 2 somar 0100 (0x0064) em relagao ao SET 1
SET 3 somar 0200 (0x00C8) em relagédo ao SET 1
SET 4 somar 0300 (0x012C) em relagédo ao SET 1

Tabela 20.19: Deslocamento dos enderecos para os sets de programacgao SET2, SET3 e SET4.

Endereco Acesso Funcao Valor (x multiplicador)
SET 2
0380 (0x017C) R/W Partida do 2¢ estagio de sobrefrequéncia. F>>2 fp 10.496 ... 17.664 (x 1/256) Hz
. o AatAnT .
0381 (0x017D) RIW 'Il:'ir>n2pi) definido do 2¢ estagio de sobrefrequéncia 25,6 .. 15360 (x 1/256) s
0382 (0X017E) RIW Ei\;tlgi c:)o 12 estagio da Derivada de subfrequéncia. 10.496 ... 17.664 (x 1/256) Hz
0383 (0x017F) RIW Iiflngcl): ;t)ara atuacao da derivada de subfrequéncia. 25.6 ... 15360 (x 1/256) s
. 0 AetAnT . .
0384 (0x0180) RIW Partida do 22 estagio da Derivada de subfrequéncia. 10.496 ... 17.664 (x 1/256) Hz
<<2 dF/dt

0385 (0x0181) RIW 1—3?32 ;t)ara atuacao da derivada de subfrequéncia. 25,6 ... 15360 (x 1/256) s

Tabela 20.20: Tabela das frequéncias inseridas no SET2.
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(20) Comunicacéao serial URP6000 - URP6001

Endereco Acesso Fungao Valor (x multiplicador)
SET 3
. 0 catAnT . .

0480 (0x01E0) | R/W E‘:;t'gf_l ,g‘t’ 12 estagio da Derivada de sobrefrequéncia 4 495 17 664 (x 1/256) Hz
0481 (OXO1E1) RIW IST(F;CI; pt>ara atuacao da derivada de sobrefrequéncia. 25,6 ... 2560,0 (x 1/256) s

Partida do 22 estagio da Derivada de
0482 (0x01E2) R/W sobrefrequéncia. >>2 dF p 10.496 ... 17.664 (x 1/256) Hz

Derivada do 2° estagio de sobrefrequéncia
0483 (0x01E3) R/W >>2 dF/dT 0 ... 2.560 x (1/256) Hz/s
0484 (OX01E4) RIW 1'3213?: ;t)ara atuacao da derivada de subfrequéncia. 25,6 ... 2560,0 x (1/256) s

. ~ p 0 catAn : : -

0485 (0xO1E5) RIW Configuragéo da saida 810 22 estagio de sobrefreq. Analisar matriz das saidas

S 810R2

(item 6)

Tabela 20.21: Tabela das frequéncias inseridas no SET3.

Enderego Acesso Funcgao Valor (x multiplicador)
SET 4
0580 (0x0244) RIW gc;r;f{gjg;tlagéo da saida 81U 12 estagio de subfreq. Analisar rztaetzlzg)as saidas
0581 (0x0245) RIW g%qf[?;rzagéo da saida 81U 22 estagio de subfreq. Analisar n(wifet:i]zg)as saidas
0582 (0x0246) RIW g%r]]fig;qagéo da saida 810 12 estagio de sobrefreq. Analisar Ti?et:ng)aS saidas
0583 (0x0247) RIW goar]lfig;rzagéo da saida 810 22 estagio de sobrefreq. Analisar rztaet::]zg)as saidas

Tabela 20.22: Tabela das frequéncias inseridas no SET4.

NOTA: Exemplo de como utilizar a coluna Valor (x multiplicador) para corrente e tensao.

1) Para RTC = 1; Faixa 25...25.600 (x RTC FN) (x 1/256) A
25 > 25*RTC/256 = 0,097A

256 > 25600*RTC/256 = 100A

Abaixo de 25 o Ifase =0

2) Para RTP = 1; Faixa 1.280...51.200 (x RTP) (x 1/128) V
1280 > 1280*RTP/128 = 10V

51200 > 51200*RTP/128 = 400V

Abaixo de 1280 o Vfase = 0V

© Pextron Controles Eletrénicos Ltda

20.19



(20) Comunicacéao serial URP6000 - URP6001

Endereco Acesso Fungao Valor (x multiplicador)
0589 (0x024D) RIW Eg(t)rr?]c;a externa de liga, comanda em S CLOSE por 0. 63
0590 (OX024E) RIW Entrada externa de desliga, comanda em S TRIP 0. 63
por 200ms.

1 Modbus®RTU

2 DNP3
Modbus®RTU 1..247

DNP3 0000 ... 9.999
3 4.800 bps

4 9.600 bps
5 14.400 bps
6 19.200 bps
7
8
9

0600 (0x0258) R/W Protocolo da serial (Serial 1). Prot. 1

0601 (0x0259) R/W Endereco da serial (Serial 1). End. 1

28.800 bps
38.400 bps
57.600 bps
10 115.200 bps
11 128.000 bps
12 230.400 bps
1 stop bit

2 stop bits

0602 (0x025A) R/W | Velocidade de comunicagao (Serial 1) B.P.S. 1

0603 (0x025B) R/W Quantidade de stop bit da serial (Serial 1). StopBit1

sem paridade

0604 (0x025C) | R/W | Paridade da serial (Serial 1). Parid. 1 paridade impar

N|I=~[O[N|—-

paridade par

Time out de retransmissao na serial (Serial 1) 768 ... 61.440 (x 1/256) s

0605 (0x025D) | RW [ Outd

resposta ACK
Habilita resposta ACK na camada de link 0 deZabiIitada

(Serial 1). HabAckLk —
256 | resposta ACK habilitada

0607 (0x025F) R/W Endereco da serial (Serial 2). End. 2 Modbus®RTU 1...247

3 4.800 bps

4 9.600 bps

5 14.400 bps

6 19.200 bps

7

8

9

0606 (0x025E) | R/W

28.800 bps
38.400 bps
57.600 bps
10 115.200 bps
11 128.000 bps
12 230.400 bps
1 stop bit

2 stop bits

0608 (0x0260) R/W | Velocidade de comunicagéao (Serial 2) B.P.S. 2

0609 (0x0261) R/W Quantidade de stop bit da serial (Serial 2). StopBit2

sem paridade

= T OIN| =

0610 (0x0262) R/W Paridade da serial (Serial 2). Parid. 2 paridade impar

2 paridade par

Legenda: R — read (RAM), W — write (RAM), R/W — read/write (EEPROM), Rr/Wr — read/write (RAM) e R/W, — read/write (EEPROM e W com
jumper).

Tabela 20.23: Lista de registros de 0589 (0x024D) até 0610 (0x0262).
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(20) Comunicacéao serial URP6000 - URP6001

Endereco Acesso Fungao Valor (x multiplicador)
L ) serial 1
0613 (0x0265) R/W Identificacdo da serial. COM :
2 serial 2
. o ) - resposta ACK
Habilita solicitagdo de confirmag¢do com ACK de 0 desabilitada de RNS
0620 (0x026C) R/W respostas nao solicitadas — RNS (Serial 1) : —
HabAckRn 256 conﬂ_rmagao ACK
habilitada de RNS
0 verificagado de colisdo
ili 5 ificacs is3 . desabilitada
0627 (0x0273) RIW Habilita execucao de venﬂcagao de colisao apos _oe80 —
retransmisséo de dados (Serial 1). HabShocK 256 verificacdo de colisdo

habilitada
0 desabilita perfil de carga

0628 (0x0274) R/W Habilita registro de perfil de carga. Hab Carg

256 habilita perfil de carga
0629 (0x0275) R/W Tempo entre registros de perfil de carga. TempCarg | 256 ... 54.180 (x 1/256) minutos

. ] ) ] 0 desabilita oscilografia
0631 (0x0277) R/W Habilita registro de oscilografia (98). Hab Osc — - -
256 habilita oscilografia
0632 (0x0278) RIW Define o(s) trip(s) de protegéo para disparo de 0 . 65535

oscilografia (98). TripOsc

0633 (0x279) R/W Senha programada. PrgSenha 0000 ... 9.999
0 desabilita senha

256 habilita senha

0634 (0x027A) R/W Habilita senha. HabSenha

Define a(s) partida(s) de protegao para disparo de
oscilografia (98). Part Osc

0636 (0x027C) R/W Sinaliza set de programacao ativo. SET ATIVO (1...4)set
0 desabilita RNS
256 | habilita RNS

0635 (0x027B) R/W 0...65.535

0637 (0x027D) R/W Habilita resposta nado solicitada (RNS).Hab RNS

0638 (0x027E) R/W Define evento que gera RNS. Prog RNS 0...16.383
n=1A 10 ... 10.240
(x RTC FN) (x 1/256) A

0639 (0x027F) R/W Banda morta para corrente de fase. Banda IF
25 ... 25.600

(x RTC FN) (x 1/256) A
10 ... 10.240 (x 1/256) A

In=1A] (x RTC FN para IN N/D=0)
(x RTC D paraIN N/D =1)

25 ... 25.600 (x 1/256) A

In=5A] (x RTC FN para IN N/D=0)
(x RTC D para IN N/D = 1)

2,048 ... 2.560,000

0640 (0x0280) R/W Banda morta para corrente de neutro. Banda IN

In=1A
x RTC D) (x 1/256) A
0641 (0x0281) | RW Banda morta para corrente de sensor de terra. ( ) ( )
BandalGS A 5 ... 6.400
n= (x 1/256) (x RTC D) A
~ 1.280 ... 51.200
0642 (0x0282) R/W Banda morta para tensao de fase. Banda VF (x 1/128) (x RTP) V
1.280 ... 51.200

0643 (0x0283) R/W Banda morta para tensao de neutro Banda VN (x 1/128) (x RTP) V

0...1(x 109 (x 1/5)
In=1A| (x RTC FN x RTC FN)

R/W Valor do somatério de [2t acumulado na fase A A’s
0..1(x10%A%s
(x RTC FN x RTC FN)

Legenda: R — read (RAM), W — write (RAM), R/W — read/write (EEPROM), Rr/Wr — read/write (RAM) e R/W, — read/write (EEPROM e W com
jumper).
Tabela 20.24 Lista de registros de 0613 (0x0265) até 0645 (0x0285).

0644 (0x0284)
0645 (0x0285)

In=5A
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(20) Comunicacéao serial URP6000 - URP6001

Endereco Acesso Fungao Valor x (multiplicador)
0..1(x10% (x 1/5)
0646 (0x0286) In=1A| (xRTC FN x RTC FN)
X - A2 s
0647 (0x0287) R/W | Valor do somatério de 12t acumulado na fase B
In=5A 0..1(x10%A%s
(x RTC FN x RTC FN)
0...1(x10% (x 1/5)
0648 (0x0288) In=1A| (x RTC FN x RTC FN)
X - A%s
0649 (0x0289) R/W | Valor do somatdrio de 12t acumulado na fase C
In=5A 0..1(x10%A%s
(x RTC FN x RTC FN)
0650 (0x028A) R/W Numero de aberturas do disjuntor. N. Open (0 .... 9.999) aberturas
0651 (0x028B) Identificagéo eletrénica do produto e/ou da
0666 (0x029A | RW  |instalacao elétrica. Caracteres 1 a 32 2 caracteres ASCII
0652 (0x028C) RIW !dentlflcggao ’elgtromca do produto e/ou da 2 caracteres ASCII
instalagao elétrica. Caracteres 3 e 4
0667 (0x029B) R/W, [ldentificagdo de més e ano BCD
0668 (0x029C) R/W, | Numero da ordem de produgao BCD
0669 (0x029D) R/W, | Posi¢ao do relé na ordem de produgéo BCD
0670 (0x029E) R/W, | Revisdo do relé BCD
0 desabilita funcdo de
. . ) bloqueio
0671 (0x029F) R Retencgdo da funcao de bloqueio. 86 — —
habilita fungao de
256 ;
bloqueio
DO entrada légica XB1
D1 entrada légica XB2
D2 entrada logica XB3
D3 entrada légica XB4
0672 (0x02A0 R Memodria de entradas légicas programadas para bi- D4 entrada logica XB5
(Ox ) estavel D5 reservado
D6 reservado
D7 BA-OK
D8 jumper de calibragao
D9 a reservados
d15
o 0 local
0673 (0x02A1) R Estado da sinalizag&o local/remoto
256 remoto
n=1A1 RT1COFHI\.I)1 &214;256) A
0700 (0x02BC) R Leitura de corrente da fase A. IfaseA
In=5A 25 ... 25.600
(x RTC FN) (x 1/256) A
_ 10 ... 10.240
In=1A
) (x RTC FN) (x 1/256) A
0701 (0x02BD) R Leitura de corrente da fase B. IfaseB
In=5A 25 ... 25.600
(x RTC FN) (x 1/256) A
_ 10 ... 10.240
In=1A
) (x 1/256) (x RTC FN) A
0702 (Ox02BE) R Leitura de corrente da fase C. IfaseC
n=5A 25 ... 25.600
(x 1/256) (x RTC FN) A

Legenda: R — read (RAM), W — write (RAM), R/W — read/write (EEPROM), Rr/Wr — read/write (RAM) e R/W, — read/write (EEPROM e W com
jumper).
Tabela 20.25: Lista de registros de 0646 (0x0286) até 0702 (0x02BE).
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(20) Comunicacéao serial URP6000 - URP6001

Endereco

Acesso

Fungao

Valor (x multiplicador)

0703 (0x02BF)

Leitura de corrente do sensor de terra D. I D

In=1A

1...2.560
(x 1/256) (x RTC D) A

In=5A

5 ...12.800
(x 1/256) (x RTC D) A

0704 (0x02C0)

Leitura de corrente de neutro N. I N

5...10.240 (x 1/256) A
(x RTC FN para IN N/D=0)

1...2.560 (x 1/256) A
(x RTC D para IN N/D = 1)

In=5A

12 ... 25.600 (x1/256) A
(x RTC FN para IN N/D=0)

3...6.400 (x 1/256) A
(x RTC D para IN N/D = 1)

0705 (0x02C1)

Leitura de tensdo da fase A. VfaseA

1.280 ... 51.200

(x RTP) (x 1/128) V

0706 (0x02C2)

Leitura de tensao da fase B. VfaseB

1.280 ... 51.200

(x RTP) (x 1/128) V

0707 (0x02C3)

Leitura de tensdo da fase C. VfaseC

1.280 ... 51.200

(x RTP) (x 1/128) V

0708 (0x02C4)

Tenséao residual 3VO0 calculado. V 3V0

1.280 ... 51.200

(x RTP) (x 1/128) V

0709 (0x02C5)

Corrente de sequéncia negativa. 12

In=1A

10 ... 10.240
(x RTC FN) (x 1/256) A

In=5A

25 ... 25.600
(x RTC FN) (x 1/256) A

0710 (0x02C6)

Tensao da fase As para referéncia de sincronismo.

V As

1.280 ... 51.200

(x RTP) (x 1/128) V

0711 (0x02C7)

Leitura da frequéncia de linha. FREQ

10.496 ... 17.664 (x 1/256) Hz

0712 (0x02C8)

Leitura da frequéncia de barra. FREQ B

10.496 ... 17.664 (x 1/256) Hz

0713 (0x02C9)

coso da fase A.

valor positivo

0 ... 256 (x 1/256)

valor negativo (>32767)
65.280 ... 65.536
(valor lido — 65.536) x (1/256)

0714 (0x02CA)

coso da fase B.

valor positivo
0 ... 256 (x 1/256)
valor negativo (>32767)
65.280... 65.536
(valor lido — 65.536) x (1/256)

0715 (0x02CB)

coso da fase C.

valor positivo
0 ... 256 (x 1/256)
valor negativo (>32767)
65.280... 65.536
(valor lido — 65.536) x (1/256)

0716 (0x02CC)

Alimentagéao auxiliar. V AA

2.304 ... 45.184 (x 1/128) V

0717 (0x02CD)
0718 (0x02CE)

Poténcia ativa da fase A. P.A. A

In=1A

1...184.270 (x 1/1.280)
(x RTC FN x RTP)

In=5A

1...184.270 (x 1/256)
(x RTC FN x RTP)

0719 (0x02CF)
0720 (0x02DO0)

Poténcia ativa da fase B. P.A. B

In

1...184.270 (x 1/1.280)

=1Al "X RTC FN'x RTP)

In=5A

1...184.270 (x 1/256)
(x RTC FN x RTP)

Legenda: R — read (RAM), W — write (RAM), R/W — read/write (EEPROM), Rr/Wr — read/write (RAM) e R/W, — read/write (EEPROM e W com

jumper).

Tabela 20.26: Lista de registros de 0703 (0x02BF) até 0720 (0x02D0).
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(20) Comunicacéao serial URP6000 - URP6001

Endereco

Acesso

Fungao

Valor (x multiplicador)

0721 (0x02D1)
0722 (0x02D2)

Poténcia ativa da fase C (parte alta). P.A. C

1...184.270 (x 1/1.280)
(x RTC FN x RTP)

1...184.270 (x 1/256)
(x RTC FN x RTP)

0723 (0x02D3)

Corrente maxima da fase A. ImaxA

10 ... 10.240
(x RTC FN) (x 1/256) A

25 ... 25.600
(x RTC FN) (x 1/256) A

0724 (0x02D4)

Corrente maxima da fase B. ImaxB

10 ... 10.240
(x RTC FN) (x 1/256) A

25 ... 25.600
(x RTC FN) (x 1/256) A

0725 (0x02D5)

Corrente maxima da fase C. ImaxC

10 ... 10.240
(x RTC FN) (x 1/256) A

25 ... 25.600
(x RTC FN) (x 1/256) A

0726 (0x02D6)

Corrente maxima do sensor de terra D. ImaxD

10 ... 10.240
(x RTC D) (x 1/256) A

25 ... 25.600
(x RTC D) (x 1/256) A

0727 (0x02D7)

Corrente maxima do neutro N. ImaxN

5...10.240 (x 1/256) A
(x RTC FN para IN N/D=0)

1...2.560 (x 1/256) A
(x RTC D para IN N/D = 1)

In=5A

12 ... 25.600 (x 1/256) A
(x RTC FN para IN N/D=0)

3...6.400 (x 1/256) A
(x RTC D para IN N/D = 1)

0728 (0x02D8)

Corrente maxima de sequéncia negativa. ImaxIi2

In=1A

10 ... 10.240
(x RTC FN) (x 1/256) A

In=5A

25 ... 25.600
(x RTC FN) (x 1/256) A

0729 (0x02D9)

Tensdo minima da fase A. VminA

1.280 ... 51.200

(x RTP) (x 1/128) V

0730 (0x02DA)

Tensao maxima da fase A. VmaxA

1.280 ... 51.200

(x RTP) (x 1/128) V

0731 (0x02DB)

Tensao minima da fase B. VminB

1.280 ... 51.200

(x RTP) (x 1/128) V

0732 (0x02DC)

Tensao maxima da fase B. VmaxB

1.280 ... 51.200

(x RTP) (x 1/128) V

0733 (0x02DD)

Tensao minima da fase C. VminC

1.280 ... 51.200

(x RTP) (x 1/128) V

0734 (0x02DE)

Tensdo maxima da fase C. VmaxC

1.280 ... 51.200

(x RTP) (x 1/128) V

0735 (0x02DF)

Tensao minima residual 3V0 calculada. 3vOmin

1.280 ... 51.200

(x RTP) (x 1/128) V

0736 (0x02E0)

R

Tensao maxima residual 3V0 calculada. 3vOmax

1.280 ... 51.200

(x RTP) (x 1/128) V

0737 (0x02E1)

R

Tensao minima de barra. Vminbar

1.280 ... 51.200

(x RTP) (x 1/128) V

Legenda: R — read (RAM), W — write (RAM), R/W — read/write (EEPROM), Rr/Wr — read/write (RAM) e R/W, — read/write (EEPROM e W com

jumper).

Tabela 20.27: Lista de registros de 0721 (0x02D1) até 0737 (0x02E1).
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Endereco

Acesso

Fungao

Valor (x multiplicador)

0738 (0x02E2)

Tensao maxima residual 3VO0 calculada. Vmaxbar

1.280 ... 51.200
(x RTP) (x 1/128) V

0739 (0x02E3

Frequéncia minima de linha. Fmin L

10.496 ... 17.664 (x 1/256) Hz

Frequéncia maxima de linha. Fmax L

10.496 ... 17.664 (x 1/256) Hz

0741 (0x02E5

Frequéncia minima de barra. Fmin B

10.496 ... 17.664 (x 1/256) Hz

)
0740 (0x02E4)
)
)

0742 (0x02E6

| 0|0 |AW| D

Frequéncia maxima de barra. Fmax B

10.496 ... 17.664 (x 1/256) Hz

0743 (0x02E7)

Corrente de falta da fase A. IfaltaA

10 ... 10.240
(x RTC FN) (x 1/256) A

25 ... 25.600
(x RTC FN) (x 1/256) A

0744 (0x02E8)

Corrente de falta da fase B. IfaltaB

10 ... 10.240
(x RTC FN) (x 1/256) A

25 ... 25.600
(x RTC FN) (x 1/256) A

0745 (0x02E9)

Corrente de falta da fase C. IfaltaC

10 ... 10.240
(x RTC FN) (x 1/256) A

25 ... 25.600
(x RTC FN) (x 1/256) A

0746 (0x02EA)

Corrente de falta do sensor de terra D. IfaltaD

10 ... 10.240
(x RTC D) (x 1/256) A

25 ... 25.600
(x RTC D) (x 1/256) A

0747 (0x02EB)

Corrente de falta neutro N. IfaltaN

5...10.240 (x 1/256) A
(x RTC FN para IN N/D=0)
1...2.560 (x 1/256) A
(x RTC D para IN N/D = 1)

12 ... 25.600 (x 1/256) A
(x RTC FN para IN N/D=0)

3...6.400 (x 1/256) A
(x RTC D para IN N/D = 1)

In=5A

0748 (0x02EC)

Corrente de falta de sequéncia negativa. Ifaltal2

10 ... 10.240

N=1AT X RTC FN) (x 1/256) A

25 ... 25.600

IN=SAT \ RTC FN) (x 1/256) A

0749 (0x02ED)

Tensao de falta da fase A. VfaltaA

1.280 ... 51.200
(x RTP) (x 1/128) V

0750 (0x02EE)

Tensao de falta da fase B. VfaltaB

1.280 ... 51.200
(x RTP) (x 1/128) V

0751 (OX02EF)

Tensao de falta da fase C. VfaltaC

1.280 ... 51.200
(x RTP) (x 1/128) V

0752 (0x02F0)

Tensao de falta residual 3VO0 calculado. Vfalta3V0

1.280 ... 51.200
(x RTP) (x 1/128) V

0753 (0x02F1)

Tenséo de falta da barra. Vfalta As

1.280 ... 51.200
(x RTP) (x 1/128) V

0754 (0x02F2)

Timer DNP3 bytes 1 e 2

0755 (0x02F3)

Timer DNP3 bytes 3 e 4

0756 (0x02F4)

|00 A

Timer DNP3 bytes 5 e 6

contador binario de 1ms com
referéncia em 00:00:00 de
1 de janeiro de 1970

0757 (0x02F5)

R

Variagdo de frequéncia entre a fase A e As para
sincronismo. A Freq

12 ... 512 (x 1/256) Hz

Legenda: R — read (RAM), W — write (RAM), R/W — read/write (EEPROM), Rr/Wr — read/write (RAM) e R/W, — read/write (EEPROM e W com

jumper).

Tabela 20.28: Lista de registros de 0738 (0x02E2) até 0757 (0x02F5).
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Endereco Acesso Fungao Valor (x multiplicador)
0758 (0x02F6) R | Variagdo deangulo entre a fase A e As para 768 ... 11.520 (x 1/256) ©
sincronismo. A Ang
Variagao de tensdo entre a fase A e As para 384 ...5.760
0759 (0x02F7) R sincronismo. A Volt (x 1/128) (x RTP) V
0760 (0x02F8) R Temperatura interna do relé. °C 5.120 ... 25.600 (x 1/256) °C
0..1(x10°%) (x 1/5)
. In=1A| (xRTCFN xRTC FN)
0764 (0x02FC) R Valor do somatério de 12t acumulado na fase A A2s
0765 (0x02FD) 12t Fase A v
In=5A 0...1(x10% A%s
(x RTC FN x RTC FN)
0..1(x10°%) (x 1/5)
. In=1A| (xRTCFN xRTC FN)
0766 (Ox02FE) R Valor do somatério de 12t acumulado na fase B A2
0767 (Ox02FF) 12t Fase B
In=5A 0..1(x10%A%s
(x RTC FN x RTC FN)
0..1(x10°%) (x 1/5)
In=1A| (xRTCFN xRTC FN)
0768 (0x0300) R Valor do somatdrio de 12t acumulado na fase B A2s
7 1 12t F
0769 (0x0301) t Fase C e 0..1(x10°A%s
(x RTC FN x RTC FN)
0774 (0x0306) R Numero aberturas do disjuntor. N.Open 1...9.999
programacao e atuagao
0 habilitada
5 5 : i CH Posigéo 1 em ON
0775 (0x0307) R Estado da programagéo e atuacgao através da Serial % : A
1 (bornes). CH Posigéao 1 programagao e atuagio
256 desabilitada
CH Posigcao 1 em OFF
0776 (0x0308) R Identificagéo de serial. COM 1...2
DO XB1
D1 XB2
D2 XB3
D3 XB4
D4 XB5
D5 Nao utilizar
D6 Nao utilizar
0779 (0x030B) R Representa as entradas e saidas fisicas B; NaoRuLt|1I|zar
D9 RL2
D10 RL3
D11 RL4
D12 RL5
D13 Nao utilizar
D14 Nao utilizar
D15 Nao utilizar
Espelho das bandeirolas de sinalizacao do estado cois de 0000 (0x0000) até
0780 (0x030C) | R | 43 brotecao 0015 (OX000F)
Espelho das bandeirolas de sinalizagdo do estado cois de 0016 (0x0010) até
0781(0x030D) | R |45 protecso 0031 (0x001F)
Espelho das bandeirolas de sinalizagao do estado cois de 0032 (0x0020) até
0782 (0x030E) R da protecao e relés das saidas 0047 (0Ox002F)
0783 (0X030F) R Numero da oscilografia em processo de leitura na (0...79)
Serial 1
0784 (0x0310) R glg:wi"naelrzo da oscilografia em processo de leitura na (0...79)
Legenda: R — read (RAM), W — write (RAM), R/W — read/write (EEPROM), Rr/Wr — read/write (RAM) e R/W, — read/write (EEPROM e W com

jumper).
Tabela 20.29: Lista de registros de 0758 (0x02F6) até 0784 (0x0310).
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Endereco Acesso Fungao Valor (x multiplicador)
0785 (0x0311) R Quantidade de oscilografia em memoria (0...15)
. - o 0 desabilita
0786 (0x0312) R Habilita prote¢bes direcionais —
256 habilita
B . 0 desabilita
0787 (0x0313) R Habilita prote¢des 50 —
256 habilita
N ~ 0 desabilita
0788 (0x0314) R Habilita protegdes 51 —
256 habilita
. - 0 desabilita
0789 (0x0315) R Habilita prote¢des 81 —
256 habilita
0790 (0x0316) w Reldgio de tempo real. Ajuste do ano 0...99 (BCD) x 256
0791 (0x0317) w Reldgio de tempo real. Ajuste do més 1...12 (BCD) x 256
0792 (0x0318) w Relégio de tempo real. Ajuste do dia 1...31(BCD) x 256
0793 (0x0319) w Reldgio de tempo real. Ajuste da hora 0...23 (BCD) x 256
0794 (0x031A) w Reldgio de tempo real. Ajuste dos minutos 0...59 (BCD) x 256
0795 (0x031B) w Relégio de tempo real. Ajuste dos segundos 0...59 (BCD) x 256
0796 (0x031C) | Rr/Wr | Oscilografia de leitura 0..15
0799 (0x031F) | Rr/Wr |Senha digitada (0 ... 9.999)
0 ... 205.601 (x 1/1.280)
In=1A/| (x RTC FN x RTP x109)
0800 (0x0320) R Poténcia direta maxima da fase A W
0801 (0x0321) (parte alta). PmaxD A 0 ... 205.601 (x 1/256)
In=5A| (x RTC FN x RTP x10°)
w
0 ... 205.601 (x1/1.280)
In=1A|(x RTC FN xRTP x 10°)
0802 (0x0322) R Poténcia direta maxima da fase B W
0803 (0x0323) (parte alta). PmaxD B 0 ... 205.601 (x 1/256)
In=5A| (x RTC FN xRTP x 109)
w
0 ...205.601 (x 1/1.280)
In=1A| (x RTC FN xRTP x 10°)
0804 (0x0324) R Poténcia direta maxima da fase C W
0805 (0x0325) (parte alta)., PmaxD C 0 ... 205.601 (x 1/256)
In=5A| (x RTC FN xRTP x 109)
w
0 ...205.601 (x 1/1.280)
In=1A| (x RTC FN xRTP x 10°)
0806 (0x0326) R Poténcia reversa maxima da fase A W
0807 (0x0327) (parte alta). PmaxR A 0 ... 205.601 (x 1/256)
In=5A| (x RTC FN xRTP x 108)
w
0 ... 205.601 (x 1/1.280)
In=1A| (x RTC FN xRTP x 10°)
0808 (0x0328) R Poténcia reversa maxima da fase B w
0809 (0x0329) (parte alta). PmaxR B 0 ... 205.601 (x 1/256)
In=5A/| (x RTC FN xRTP x10°)

W

Legenda: R — read (RAM), W — write (RAM), R/W — read/write (EEPROM), Rr/Wr — read/write (RAM) e R/W, — read/write (EEPROM e W com

jumper).

Tabela 20.30: Lista de registros de 0785 (0x0D311) até 0809 (0x0329).
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Endereco Acesso Fungao Valor (x multiplicador)
0 ... 205.601 (x 1/1.280)
In=1A| (x RTC FN xRTP x 109)
0810 (0x032A) R Poténcia reversa maxima da fase C W
0811 (0x032B) (parte alta). PmaxR C 0 ... 205.601 (x 1/256)
In=5A| (x RTC FN xRTP x 109)
w
_ 0 ...65535 (x RTC FN x
0812 (0x032C) Leitura Pot. Ativa fase A_dnp n=1A1""RTP) (x 1/256) W
R Leitura Pot. Ativa fase B_dnp
0813 (0x032D —
(O ) Leitura Pot. Ativa fase C_dnp n=5A]0 69535 (x RTC FN x
0814 (0x032E) RTP) (x1/256) W
0 ... 65535 (x RTC FN x
0815 (0x032F In=1A
( ) R Leitura Pot. Ativa Total RTP) (x 1/4) W
Leitura Pot. Reativa Total _ 0 ... 65535 (x RTC FN x
0816 (0x0330) In=5A RTP) (x1/4) W

valor positivo
0 ... 256 (x 1/256)

0817 (0x0331) R Leitura Cosfi valor negativo (>32767)
65.280 ... 65.536

(valor lido — 65.536) x (1/256)

0818 (0x0332) R Acumulador de energia (KW.h Indutivo +) 0...FFFF
0819 (0x0333) R Acumulador de energia (KW.h Capacitivo -) 0...FFFF
0820 (0x0334) R Acumulador de energia (KVAR.h Indutivo +) 0...FFFF
0821 (0X0335) R Acumulador de energia (KVAR.h Capacitivo -) 0...FFFF

Legenda: R — read (RAM), W — write (RAM), R/W — read/write (EEPROM), Rr/Wr — read/write (RAM) e R/W, — read/write (EEPROM e W com
jumper).

Tabela 20.31: Lista de registros de 0810 (0x032A) até 0821 (0x03335).

Memoéria — Perfil de carga

Endereco Acesso Fungao Dados

Composic¢ao dos registros no ponto

REG 0 =time DNP3 de DO a D15
REG 1 =time DNP3 de D16 a D31

Faixa de | _ REG 2 =time DNP3 de D32 a D47
endereco dos Perfil de carga com:
pontos: REG 3 = corrente fase A
960 pontos REG 4 = corrente fase B
de cada ponto REG 5 = corrente fase C
com 16 registros REG 6 = corrente GS
19.000 R . _ REG 7 = corrente de neutro
(Ox4A38) aprox’|madamentg 7 dias com REG 8 = tensdo fase A
periodo de perfil de carga REG9 = tensio fase B
até programado em 11 minutos - -
REG 10 = tenséo fase C
34.359 REG 11 = tenséo 3V0
(0x8637) REG 12 = coso fase A

REG 13 = cos¢ fase B
REG 14 = coso fase C
REG 15 = temperatura

Legenda: R — read (RAM), W — write (RAM), R/W — read/write (EEPROM), Rr/Wr — read/write (RAM) e R/W, — read/write (EEPROM e W com
jumper).

Tabela 20.32: Perfil de carga.
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Perfil de carga

19.000 (0x4A38)

REG2| REG3

REG 4

REG5|REGE| .... |REG2

IREG 25

REG 2

REG 27

REG 28|REG 29|REG 30

RreG 31jRec 32 19.031 (0x4A57) Ponto 1

19.032 (0x4A58)

REG 1

REG2| REG3

REG 4

REGS5|REGE| ---- |REG 2

IREG 25

REG 2

REG 27

REG 28|REG 29|REG 30

Ponto 2

ReG 31[ReG 32| 19.063 (0x4AT7)

19.064 (0x4A78)

REG 1

REG 2| REG3

REG 4

REGS5|REG6| ---- |REG2

IREG 25

REG 2

REG 27

REG 28|REG 29|REG 30

rec 31reG 32 19.095 (0x4A97) Ponto 3

19.096 (0x4A98)

REG 1

REG 2| REG3

REG 4

REGS5|REG6| *--- |REG2

W S W - NN ——

IREG 25

REG 2

= 1o & L & |

REG 27

REG 28|REG 29

REG 30/REG 31[REG 32| 19.127 (0x4AB7) Ponto 4

34.296 (0x85F8)| rec 1

REG 2| REG 3

REG 4

REGS|REG6| .... |REG2

REG 25

REG 2B|REG 27]

REG 28[REG 29|REG 30|REG 31|REG 32| 34.327 (0x8617)

Ponto 4095

34.328(0x8618)

REG1

REG2| REG3

REG 4

REG5|REG6| ....

REG 241]REG 25

REG 26

REG 27

IREG 28|REG 29|REG 30|REG 31|REG 32

34.359 (0x8637) Ponto 4096

Figura 20.4: Distribuicao dos pontos no perfil de carga.

Memoéria — Oscilografia

Enderego Acesso Funcao Valor
REG 0 =time DNP3 de DO a D15
REG 1 =time DNP3 de D16 a D31
REG 2 =time DNP3 de D32 a D47
REG 3 = DO0 a D11 amostra corrente fase A
D12 a D15 parédmetros de 80 a 83
REG 4 = DO0 a D11 amostra corrente fase B
Faixa de D12 a D15 parametros de 84 a 87
endereco para . - REG 5 =DO0 a D11 amostra corrente fase C
oscilografia: Oscilografia: D12 a D15 parémetros de 88 a 91
80 oscilografias de 48 ciclos REG 6 =DO0aD11 amosﬁtra corrente fase D
de D12 a D15 parametros de 92 a 95
com 16 amostras/ciclo REG 7 =DO0 a D11 amostra tensao fase A
35.000 (0x5888) R D12 a D15 parametros de 96 a 99
até 2 ciclos de pre-falta e 46 ciclos de |REG 8 = D0 a D11 amostra tensao fase B
pos-falta D12 a D15 parametros de 100 a 103
47.287 (0XB8B7) REG 9 = DO0 a D11 amostra tensao fase C

D12 a D15 parédmetros de 104 a 107
REG 10 = DO a D11 amostra tensdo VAS

D12 a D15 parametros de 108 a 111
REG 11 = parametros de 00 a 15
REG 12 = parametros de 16 a 31
REG 13 = pardmetros de 32 a 47
REG 14 = pardmetros de 48 a 63
REG 15 = pardmetros de 64 a 79

Legenda: R — read (RAM), W — write (RAM), R/W — read/write (EEPROM), Rr/Wr — read/write (RAM) e R/W, — read/write (EEPROM e W com

jumper).

Tabela 20.33: Oscilografia.
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Memoria — Eventos

Enderego Acesso Fungao Dados
Composicao dos registros no ponto
REG 0 =time DNP3 de DO a D15
REG 1 =time DNP3 de D16 a D31
REG 2 =time DNP3 de D32 a D47
REG 3 = amostra corrente fase A
REG 4 =DO0 a D11 amostra corrente fase B
REG 5 = D0 a D11 amostra corrente fase C
REG 6 =DO0 a D11 amostra corrente fase D
REG 7 = DO0 a D11 amostra tenséo fase A
REG 8 = DO0 a D11 amostra tensao fase B
REG 9 =DO0 a D11 amostra tenséo fase C
REG 10 = D0 a D11 amostra tensdo VAS
REG 11 = parametros de 00 a 15
REG 12 = parametros de 16 a 31
engzir)é?;SZOS . . REG 13 = parametros de 32 a 47
pontos: ventos com: REG 14 = parametros de 48 a 63
de ggapggrtﬁg REG 15 = parametros de 64 a 79
R REG 16 = D4 a D7 parametros de 84 a 87

48.000 (0xBB80)
até

60.287 (OxEBTF)

com 32 registros

D12 a D15 parametros de 80 a 83

REG 17 = D4 a D7 parametros de 92 a 95
D12 a D15 parametros de 88 a 91

REG 18 = D4 a D7 parametros de 101 a 103
D12 a D15 parametros de 96 a 99

REG 19 = D4 a D7 parametros de 108 a 111
D12 a D15 parametros de 104 a 107

REG 20 = parametros de 112 a 127
REG 21 = parametros de 128 a 143
REG 22 = parametros de 144 a 159
REG 23 = corrente de neutro calculado
REG 24 = tensao de 3V0

REG 25 = frequéncia

REG 26 = corrente de sequéncia negativa 12
REG 27 = variacao de frequéncia

REG 28 = variagao angular

REG 29 = variagao de tensao
REG30a31=0

Legenda: R — read (RAM), W — write (RAM), R/W — read/write (EEPROM), Rr/Wr — read/write (RAM) e R/W, — read/write (EEPROM e W com

jumper).

Tabela 20.34: Eventos.
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Eventos

48.000 (0x4A38)|rec 1| Re 2| REG 3| REG 4| REG 5| REG 6 . |ree 2A]REG 25|REG 2a|REs 27|REG 26|REG 29|REG 30|REG 31|REG 32
Ponto 1
REG 33|REG 34|REG 35|REG 36|REG 37|REG 38 - ree 57.‘REG 53|REG snIREG 55[REG 56[REG 57|REG 58|REG 59|REG 60| 49.059 (0xBBBB)
60.227 (0xEB43)| reG 1| REG 2| REG 3| REG 4| REG 5| REG 6 . |ree ZA]REG 25|REG ZBIREG 27|REG 28|REG 29|REG 30|REG 31|REG 32
Ponto 2048
REG 3)|REG 34|REG 35|REG 36 |REG 37|REG 38 - |[rREG 5+2EG 53|REG s¢|REG 55|REG 56 |REG 57|REG 58|REG 59|REG 60|60 .287 (OxEBTF)
Figura 20.5: Distribuicao dos pontos nos eventos.
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20.2.2 — Protocolo DNP3

As tabelas 20.37, 20.38 e 20.39 relacionam as fung¢des e objetos implementados.

Codigo da Descricao Codigo da Descrigao
fungao fungao
01 Leitura 08 Freeze imediato sem reconhecimento
02 Escrita 09 Freeze e clear
03 Selecao 10 Freeze e clear sem reconhecimento
04 Comando 13 Cold star
05 Comando direto 20 Habilita mensagem nao solicitada
06 Comando direto sem reconhecimento 21 Desabilita mensagem ndo solicitada
07 Freeze imediato 23 Medicao de atraso
Tabela 20.35: Codigos de fungdes DNP3.
Objeto Solicitagao Resposta
(escravo deve analisar) (escravo devolve ao mestre)
Obj Var Descricao Cddigo fungéo | Cddigo qualif Cadigo fungao | Codigo qualif
(dec) (hex) (dec) (hex)
01 00,01 | entrada digital simples 1 0x00,0x01,0x06 129 0x00,0x01
02 00 mudanga_de~entrada digital — 1 0x06,0x07,0x08 129
todas variagbes
02 | o1 [mudancade entrada digital sem 1 0x06,0x07,0x08 129 0x17
tempo e com flags
02 | o2 [mudancade entrada digital com 1 0x06,0x07,0x08 129 0x17
tempo
10 00 |saida digital — todas variagdes 1 0x06 129
10 02 |estado das saidas digitais 1 0x06 129 0x00,0x01
12 | o1 [Ploco de comando de saida 3,4,5,6 0x17,0x28 129 echo
digital
20 | 00,06 gggtador binario de 16 bits sem 1 0x06 129 0x00,0x01
21 00 conltad~or congelado — todas 1 0x06 129 0x00
variagdes
21 00,02 cgntador binario congelado de 16 1 006 129 0x00,0x01
bits sem flag
00,01, f o rtrada analogica de 16 bits sem 0x00, 0X01
30 | 02,03, 9 1 X ' 129 0x00,0x01
04 flag 0x07, 0x08
entrada analdgica de 16 bits 0x01, 0x06,
31 00, 06 congelada com tempo 1 0x07, 0x08 129 0x00
Tabela 20.36: Tabela de implementagcao DNP3 (parte 1).
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Objeto Solicitagao Resposta
(escravo deve analisar) (mestre deve analisar)
Obj Var Descrigéao Cadigo fungéo | Codigo qualif Cddigo fungao | Codigo qualif
(dec) (hex) (dec) (hex)
00,01, -
32 | 0203 |Mudanca de evento analogico 1 0x00,0x06 129 0x17
0’ 4 ' | todas variagoes '
40 | 00,02 |@stado da saida analogica — 1 0x06 129 0x00
todas variagdes
41 | o2 |blocode saidaanaldgica—todas | 43 o4 05606 | 0x17,0x28 129 echo
variagoes
0x00,0x01,
50 01 |datae hora 01, 02 129 0x00
0x06, 0x07
52 02 tempo de time delay 01 0x06, 0x07 129 0x07
60 01 |dado de classe 0 01 0x06,0x07,0x08 129 0x00
60 02 dado de classe 1 01 0x06,0x07,0x08 129 0x00
60 03 |dado de classe 2 01 0x06,0x07,0x08 129 0x00
60 04 |dado de classe 3 01 0x06,0x07,0x08 129 0x00
70 01 identificador de arquivo 01, 02 0x07 129 0x00
80 01 indicacgao interna 02 0x00 129 0x00
Tabela 20.37: Tabela de implementagiao DNP3 (parte 2).
20.2.2.1 - Biblioteca de objetos de dados
Descricdo |Entrada digital simples
Objeto 01 Variagao 00, 01 Tipo estatico
Cédigo da funcao 01 Cédigo de qualificagao 0x00, 0x01, 0x06

Lista de pontos

Ponto Funcgao Classe Estado

0 Bloqueio 67N_2 (neutro) 0 1 — ativo bloqueio N

1 Bloqueio GS (sensor de terra) 0 1 — ativo bloqueio GS
2 Bloqueio 67N (direcional sobrecorrente de neutro) 0 1 — ativo bloqueio 67N
3 Bloqueio 59N (sobretensao de neutro) 0 1 — ativo bloqueio 59N
4 Bloqueio 32_2 (instanténeo de fase) 0 1 — ativo bloqueio 50
5 Bloqueio 67_2 (temporizado de fase) 0 1 — ativo bloqueio 51
6 Estado do disjuntor 52 0 1 — estado fechado

7 Reservado 0 1 — ativo bloqueio 79
8 Bloqueio 32 (direcional de poténcia de fase) 0 1 — ativo bloqueio 32
9 Bloqueio 67 (direcional sobrecorrente de fase) 0 1 — ativo bloqueio 67
10 |Bloqueio 27 (subtenséao de fase) 0 1 — ativo bloqueio 27
11 | Bloqueio 59 (sobretenséo de fase) 0 1 — ativo bloqueio 59
12 |Bloqueio 81 (frequéncia) 0 1 — ativo bloqueio 81

Tabela 20.38: Objeto 01 pontos de 0 até 12.
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Ponto Funcao Classe Estado
13 | Estado de recuperacgédo de frequéncia ]F[. 81 0 1 — Recuperacéo realizada
15 | Estado de hot line tag. HLT 0 1 —HLT ativo
17 | Estado de falha do disjuntor. 62BF (50BF/51BF) 0 1 — ativo
18 | Comando de TRIP por tempo dependente da fase A. 67A_2 0 1 —ativo
19 | Comando de TRIP por tempo dependente da fase B. 67B_2 0 1 —ativo
20 |Comando de TRIP por tempo dependente da fase C. 67C_2 0 1 — ativo
21 | Comando de TRIP por tempo dependente do neutro N. 67N_2 0 1 —ativo
22 | Comando de TRIP por tempo definido da fase A. 67A_2_Def 0 1 — ativo
23 | Comando de TRIP por tempo definido da fase B. 67B_2_Def 0 1 — ativo
24 | Comando de TRIP por tempo definido da fase C. 67C_2_Def 0 1 — ativo
25 | Comando de TRIP por tempo definido do neutro N. 67N_2_Def 0 1 — ativo
30 |Comando de TRIP por sub-frequéncia do 10 estagio. 81U 0 1 —ativo
31 | Comando de TRIP por sub-frequéncia do 2° estagio. 81U 0 1 —ativo
32 | Comando de TRIP por sobre-frequéncia. 810 0 1 — ativo
33 | Comando de TRIP por tempo definido de sobretensdo da fase A. 59 0 1 — ativo
34 | Comando de TRIP por tempo definido de sobretensdo da fase B. 59 0 1 — ativo
35 | Comando de TRIP por tempo definido de sobretensao da fase C. 59 0 1 — ativo
36 | Comando de TRIP instantaneo de sobretensdo da fase A. 59 0 1 —ativo
37 | Comando de TRIP instantaneo de sobretenséo da fase B. 59 0 1 —ativo
38 | Comando de TRIP instantaneo de sobretenséo da fase C. 59 0 1 —ativo
39 | Comando de TRIP instantaneo de sobretens&o do neutro N. 59N/64G 0 1 —ativo
41 | Comando de TRIP por tempo definido de subtensio da fase A. 27 0 1 — ativo
42 | Comando de TRIP por tempo definido de subtensio da fase B. 27 0 1 — ativo
43 | Comando de TRIP por tempo definido de subtensdo da fase C. 27 0 1 — ativo
44 | Comando de TRIP instantaneo de subtenséo da fase A. 27 0 1 — ativo
45 | Comando de TRIP instantédneo de subtenséo da fase B. 27 0 1 — ativo
46 | Comando de TRIP instantédneo de subtensédo da fase C. 27 0 1 — ativo
47 | Comando de TRIP por tempo dependente do direcional de neutro.67N 0 1 —ativo
48 | Comando de TRIP por tempo definido do direcional de neutro. 67N 0 1 —ativo
49 g?]r;;c?d%de TRIP por tempo definido de sequéncia de fase de 0 1 _ ativo
50 gzr;ir.wc;c;de TRIP por tempo definido de direcional de poténcia da 0 1 _ ativo
51 fcazr;aér.wc;c;de TRIP por tempo definido de direcional de poténcia da 0 1 _ ativo
52 gc;r;%r?c?zde TRIP por tempo definido de direcional de poténcia da 0 1 _ ativo
53 | Comando de TRIP por tempo dependente de direcional de fase A. 67 0 1 —ativo
54 | Comando de TRIP por tempo dependente de direcional de fase B. 67 0 1 —ativo
55 | Comando de TRIP por tempo dependente de direcional de fase C. 67 0 1 — ativo
56 | Comando de TRIP instantaneo de direcional de fase A. 67 0 1 —ativo

Tabela 20.39: Objeto 01 pontos de 12 até 56.
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Ponto Funcao Classe Estado
57 | Comando de TRIP instantaneo de direcional de fase B. 67 0 1 —ativo
58 | Comando de TRIP instantaneo de direcional de fase C. 67 0 1 —ativo
59 | Comando de TRIP por tempo definido do sensor de terra. 50GS/51GS 0 1 — ativo
60 gfcr;}ir;do de TRIP por tempo dependente de sequéncia negativa. 0 1 _ ativo
61 | Comando de TRIP instantaneo de sequéncia negativa 50Q/46 0 1 — ativo
65 |Comando de TRIP por salto vetorial. 78 0 1 —ativo
66 |Pulso de fechamento. CLOSE 0 1 —ativo
68 | Set de programacéo do relé ativo (bit 0). SET 0 0..1
69 | Set de programacéo do relé ativo (bit 1). SET 0..1
70 | Partida da unidade de tempo dependente da fase A. 67A_2 0 1 — partida
71 | Partida da unidade de tempo dependente da fase B. 67B_2 0 1 — partida
72 | Partida da unidade de tempo dependente da fase C. 67C_2 0 1 — partida
73 | Partida da unidade de tempo dependente do neutro N. 67N_2 0 1 — partida
74 | Partida da unidade de tempo definido da fase A. 67A_2_Def 0 1 — partida
75 | Partida da unidade de tempo definido da fase B. 67B_2_Def 0 1 — partida
76 | Partida da unidade de tempo definido da fase C. 67C_2_Def 0 1 — partida
77 | Partida da unidade de tempo definido de neutro N. 67N_2_Def 0 1 — partida
78 | Partida da unidade por tempo definido de subtensdo da fase A. 27 0 1 — partida
79 | Partida da unidade por tempo definido de subtensdo da fase B. 27 0 1 — partida
80 | Partida da unidade por tempo definido de subtensao da fase C. 27 0 1 — partida
81 | Partida da unidade por tempo definido de sobretensdo da fase A. 59 0 1 — partida
82 | Partida da unidade por tempo definido de sobretensdo da fase B. 59 0 1 — partida
83 | Partida da unidade por tempo definido de sobretensio da fase C. 59 0 1 — partida
84 Eg&t}céiga unidade por tempo definido de sobretensao do neutro N 0 1 - partida
85 | Partida da unidade de instantaneo de subtensio da fase A. 27 0 1 — partida
86 | Partida da unidade de instantaneo de subtensio da fase B. 27 0 1 — partida
87 | Partida da unidade de instantaneo de subtensio da fase C. 27 0 1 — partida
88 | Partida da unidade de instantaneo de sobretensao da fase A. 59 0 1 — partida
89 | Partida da unidade de instantaneo de sobretensao da fase B. 59 0 1 — partida
90 | Partida da unidade de instantaneo de sobretensao da fase C. 59 0 1 — partida
91 K?frgcsi: gaoﬂr}:issédgztempo definido direcional de poténcia da fase 0 1 - partida
92 | Estado do relé de sincronismo. 25 0 1 — sincronizado
93 |Bloqueio de 2a harménica. 2H 0 1 — ativo bloqueio 2H
98 |Partida da unidade de tempo dependente do direcional de neutro.67N 0 1 — partida
99 | Partida da unidade de tempo definido do direcional de neutro. 67N 0 1 — partida
100 |Partida da unidade de tempo definido do sensor de terra. 50GS/51GS 0 1 — partida
101 | Partida da unidade tempo dependente do direcional de fase A. 67 0 1 — partida

Tabela 20.40: Objeto 01 pontos de 57 até 101.
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Ponto Funcao Classe Estado
102 | Partida da unidade tempo dependente do direcional de fase B. 67 0 1 — partida
103 | Partida da unidade tempo dependente do direcional de fase C. 67 0 1 — partida
105 |Partida da unidade instantanea direcional de fase A. 67 0 1 — partida
106 |Partida da unidade instantanea direcional de fase B. 67 0 1 — partida
107 |Partida da unidade instantanea direcional de fase C. 67 0 1 — partida
109 |Partida da unidade Subfreq 1/ Subfreq 2 0 1 — partida
110 | Partida da unidade Sobrefreq 1/ Sobrefreq 2 0 1 — partida
111 Partiqa d_a unidade de tempo dependente ou instantaneo de 0 1 - partida
sequéncia negativa. 51Q/46 - 50Q/46
112 | Partida de recuperagéo de frequéncia ]F[. 81 0 1 — partida
113 | Partida de subtensdo de alimentagao auxiliar. 27-0 0 1 — partida
114 | Falha na verificacdo da bobina de abertura. BA 0 1 —falha de BA
115 | Sinalizagédo de programacao local ou remoto. L/IR 0 (1) : mggg Irg(r;;crto
116 |set de programacéo ativo 0 1 — ativo Set 1
117 |set de programacéao ativo 0 1 — ativo Set 2
118 | Partida da unidade de monitoragdo de sequéncia das fases. 47 0 ga;ee"o de sequéncia de
121 | Disparo de registro de oscilografia. 98 0 1 — disparo de oscilografia
122 | Falha do relégio interno de tempo real 0 1 — falha relégio tempo real
123 | Bloqueio do registro de eventos limitado em 500 eventos/dia 0 1 — bloqueio de eventos
124 | Alarme do acumulador de 12t (desgaste da ampola). 12t 0 1 —alarme de 12t
126 |set de programacéo ativo 0 1 —ativo Set 3
127 |set de programacéo ativo 0 1 — ativo Set 4
128 | Violacdo de banda morta da fase de corrente A 0 1 —violagéo de IA
129 |Violagdo de banda morta da fase de corrente B 0 1 — violagao de 1B
130 | Violagdo de banda morta da fase de corrente C 0 1 —violagéo de Ic
131 | Violagdo de banda morta do sensor de terra GS 0 1 — violagéo de IGS
132 | Violagédo de banda morta do neutro N 0 1 — violagéo de IN
133 | Violagdo de banda morta da fase de tensdo A 0 1 —violagao de VA
134 | Violagdo de banda morta da fase de tensédo B 0 1 — violagédo de VB
135 | Violagdo de banda morta da fase de tensdo C 0 1 — violagéo de VC
136 | Violagcédo de banda morta da tensao residual 0 1 — violagéo de 3V0
137 | Inicializagao 0 1 —inicializacao
146 |Estado do relé da saida RL1 0 [goregadionado
147 | Estado do relé da saida RL2 0 [jorecaconado
148 | Estado do relé da saida RL3 0 [jorecaconado
149 | Estado do relé da saida RL4 0 [jorecaconado
150 |Estado do relé da saida RL5 o |- reléacionado

0 —relé desacionado

Tabela 20.41: Objeto 01 pontos de 101 até 150.
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Ponto Funcao Classe Estado

151 | Estado da senha de programacgéo 0 1 — senha errada

153 | Alteragao de programacgéao 0 1- alteraga}o de
programacgao

154 | Estado da entrada XB1 0 0 — desativa
1 - ativa

155 | Estado da entrada XB2 0 0 — desativa
1 —ativa

156 |Estado da entrada XB3 0 0 — desativa
1 - ativa

157 | Estado da entrada XB4 o |0 desatva
1 - ativa

158 |Estado da entrada XB5 o [9—desativa
1 - ativa

159 | Estado da entrada XB6 0 0 — desativa
1 — ativa

Tabela 20.42: Objeto 01 pontos de 151 até 159.
Descricao |Mudancga de entrada digital — todas variagoes
Objeto 02 Variagcao 00, 01, 02 Tipo evento
Codigo da fungao 01 Codigo de qualificagao 0x06, 0x07, 0x08

Lista de pontos

Repete os pontos do objeto 01 das tabelas de 20.38 até 20.42

Descricdo |Estado das saidas digitais — todas variagées
Objeto 10 Variagao 00, 01 Tipo evento
Cédigo da fungao 01 Cdédigo de qualificagao 0x06
Lista de pontos
Ponto Funcao Estado
2 Estado da ativagao remota do relé RL1 1- relg aC|ona_1do
0 — relé desacionado
3 Estado da ativagdo remota do relé RL2 1- reIe’ acnona@o
0 — relé desacionado
4 Estado da ativagao remota do relé RL3 1- relg amona_ldo
0 — relé desacionado
5 Estado da ativagao remota do relé RL4 1- relg aC|one_\do
0 — relé desacionado
6 Estado da ativagao remota do relé RL5 1- rele’ aC|one_|do
0 — relé desacionado
7 Estado da entrada l6gica XB1 (telecomando) (1) : gﬁj:t'va
8 Estado da entrada légica XB2 (telecomando) (1) : gﬁj:tlva
9 Estado da entrada l6gica XB3 (telecomando) (1) : gﬁj:t'va
10 Estado da entrada légica XB4 (telecomando) (1) : gﬁj:tlva
11 Estado da entrada légica XB5 (telecomando) (1) : gﬁj:tlva
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12 Estado da entrada l6gica XB6 (telecomando) (1) : gﬁj:tlva
14 Estado do set de programacdo SET 1 forgado através do DNP3 1 —ativa SET 1
15 Estado do set de programacdo SET 2 forgado através do DNP3 1 —ativa SET 1
16 Estado do set de programagéo SET 3 forgado através do DNP3 1 — ativa SET 1
17 Estado do set de programagéo SET 4 forgado através do DNP3 1 — ativa SET 1
Tabela 20.43: Objeto 10 pontos de 2 até 17.
Descricio |Bloco de comando de saida digital
Objeto 12 Variagao 01 Tipo estatico
Codigo da fungao 03, 04, 05, 06 Codigo de qualificagao 0x17, 0x28
Lista de pontos
Ponto Funcao Trip/close Clear Queue Control code
Saidas de comando disjuntor ; ; = trip
O |STRIP e SCLOSE sim sim N40  close
. ~ . ~ latch ON (liga)
2 Telecomando fisico de RL1 nao sim nao latch OFF (desliga)
. ~ . ~ latch ON (liga)
3 Telecomando fisico de RL2 nao sim nao latch OFF (desliga)
- ~ ; ~ latch ON (liga)
4 Telecomando fisico de RL3 nao sim nao latch OFF (desliga)
- ~ . ~ latch ON (liga)
5 Telecomando fisico de RL4 nao sim nao latch OFF (desliga)
- ~ . ~ latch ON (liga)
6 Telecomando fisico de RL5 nao sim nao latch OFF (desliga)
- ~ . ~ latch ON (liga)
7 Entrada l6gica XB1 (telecomando) nao sim nao latch OFF (desliga)
- ~ . ~ latch ON (liga)
8 Entrada l6gica XB2 (telecomando) nao sim nao latch OFF (desliga)
- ~ . ~ latch ON (liga)
9 Entrada l6gica XB3 (telecomando) nao sim nao latch OFF (desliga)
- ~ . = latch ON (liga)
10 Entrada I6gica XB4 (telecomando) nao sim nao latch OFF (desliga)
- ~ ; ~ latch ON (liga)
1 Entrada l6gica XB5 (telecomando) nao sim nao latch OFF (desliga)
12 Entrada l6gica XB6 (telecomando) nao sim nao latch ON (liga)

latch OFF (desliga)

13 Reset das bandeirolas e registros nao sim nao latch ON (liga)

14 Forga set de programacéo SET 1 latch ON (liga)

nao sim nao

Nota: ao ser setado, reseta os pontos 15, 16 e 17 latch OFF (desliga)
15 |Rorsa set de programagdo SET 2 err| néo | sm | nao |3ShONNE).
16 |Rorea set de programage S 3 serr | nao | sm | nao |3ShORNE).
17 |Rorga set de programagdo SET 4 sexs | a0 | sm | nao |3ShORNE.
18 Dispara oscilografia através da 3o sim 3o latch ON (liga)

comunicacao serial latch OFF (desliga)

Tabela 20.44: Objeto 12 pontos de 0 até 18.

Descricdo | Contador binario de 16 bits sem flag

Objeto 20 Variagado 00, 06 Tipo estatico

Cédigo da funcao 01 Cédigo de qualificagao 0x06
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Lista de ponto

Ponto Funcao Valor

0 Contador de aberturas do disjuntor 0x0000 .... 0x270F

Tabela 20.45: Objeto 20 ponto 0.

Descricdo |Contador congelado — todas variagcoes

Objeto 21 Variagado 00, 02 Tipo estatico
Cédigo da funcao 01 Cédigo de qualificagao 0x06

Ponto Fungao Valor
0 Contador de aberturas do disjuntor congelado 0x0000 .... 0x270F

Tabela 20.46: Objeto 21 ponto 0.

Descricdo |Entrada analégica de 16 bits sem flag

Objeto 30 Variagao 00, 01, 02, 03, 04 Tipo estatico
Cédigo da funcao 01 Cédigo de qualificagao 0x00, 0x01, 0x06, 0x07,
0x08

Lista de pontos

Ponto Fungao Valor
In=1A
Faa1 Faa2
3841 7425
0 Tipo do relé de protecao. URP6000 n=5A
Faa1 Faa2
5633 7681
1 Verséo do relé de protegdo. URP6000 261
n=1A 5...5.120
: , (x1/128) (x RTC FN) A
2 Leitura de corrente da fase A (médulo). IfaseA
n=5A 12,8 ... 12.800
(x1/128) (x RTC FN) A
n=1A 5...5.120
: , (x 1/128) (x RTC FN) A
3 Leitura de corrente da fase B (mddulo). IfaseB
n=5A 12,8 ... 12.800
(x1/128) (x RTC FN) A
_ 5...5.120
, , In=1A| x1128) (x RTC FN) A
4 Leitura de corrente da fase C(modulo). IfaseC
n=5A 12,8 ... 12.800
(x1/128) (x RTC FN) A
n=1A 0,51...1.280
, . (x 1/128) (x RTC D) A
5 Leitura de corrente do sensor de terra D(médulo). | D
In=5A 2,56 ... 6.400
(x1/128) (x RTC D) A

Tabela 20.47: Objeto 30 pontos de 0 até 5.

Notas:

1 — Faa1: faixa de alimentagao auxiliar de 72 ... 250 Vca / 353 Vcc.
2 — Faa2: faixa de alimentagéo auxiliar de 20 ... 80 Vca / 150 Vcc.
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Ponto

Fungao

Valor

Leitura de corrente de neutro N (moédulo). I N

2,56...5.120 (x 1/128) A
(x RTC FN para IN N/D=0)

0,51...1.280 (x 1/128) A
(x RTC D para IN N/D = 1)

6,14...12.800 (x1/128) A
(x RTC FN para IN N/D=0)

1,536...3.200 (x1/128) A
(x RTC D para IN N/D = 1)

In=5A

Leitura de tensdo da fase A (modulo). VfaseA

1.280 ... 51.200
(x RTP) (x 1/128) V

Leitura de tensdo da fase B (mddulo). VfaseB

1.280 ... 51.200
(x RTP) (x 1/128) V

Leitura de tenséo da fase C (modulo). VfaseC

1.280 ... 51.200
(x RTP) (x 1/128) V

10

Tenséo residual 3VO0 calculado (médulo). V 3V0

1.280 ... 51.200
(x RTP) (x 1/128) V

11

Corrente de sequéncia negativa (modulo). 12

5...5.120

IN=1A1 xRTCFN) (x 1/128) A

12,8 ... 12.800

In=5A
(x RTC FN) (x 1/128) A

12

1.280 ... 51.200

Tensao da fase As para referéncia de sincronismo (médulo). V As (x RTP) (x 1/128) V

13

Leitura da frequéncia de linha. FREQ

1.049.600 ... 1.766.400
(x 1/25600) Hz

14

Leitura da frequéncia de barra. FREQ B

1.049.600 ... 1.766.400
(x 1/25600) Hz

15

cosp da fase A. Cos(a)

valor positivo
0 ... 100 (x 1/100)
valor negativo (>32767)
65.436 ... 65.536
(valor lido — 65.536) x (1/100)

16

coso da fase B. Cos(b)

valor positivo
0...100 (x 1/100)
valor negativo (>32767)
65.436 ... 65.536
(valor lido — 65.536) x (1/100)

17

coso da fase C. Cos(c)

valor positivo
0...100 (x 1/100)
valor negativo (>32767)
65.436 ... 65.536
(valor lido — 65.536) x (1/100)

18

Alimentacao auxiliar. V AA

2.560 ... 44.800
(x 1/128) (x RTP) V

19

Poténcia ativa da fase A. P.A. A

1...65.536 (x 1/16)

In=1Al" x RTC FN x RTP) W

1...65.536 (x 1/16)

IN=5A|" «RTC FNx RTP)W

20

Poténcia ativa da fase B. P.A. B

1...65.536 (x 1/16)
(x RTC FN x RTP) W

1...65.536 (x 1/16)
(x RTC FN x RTP) W

21

Poténcia ativa da fase C. P.A. C

1...65.536 (x 1/16)
(x RTC FN x RTP) W

1...65.536 (x 1/16)
(x RTC FN x RTP) W

Tabela 20.48: Objeto 30 pontos de 6 até 21.
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Ponto

Fungao

Valor

22

Potencia Ativa. P.A.

1 ... 65.536x (1/64)
(x RTC FN x RTP) W

1...65.536 x (1/64)
(x RTC FN x RTP) W

23

Potencia reativa. P.R.

1...65.536 (x 1/64)
(x RTC FN x RTP) W

1...65.536 (x 1/64)

In=5A
" (x RTC FN x RTP) W

24

coso entre a poténcia ativa e reativa

valor positivo
0...100 (x 1/100)
valor negativo (>32767)
65.436 ... 65.536
(valor lido — 65.536) x (1/100)

25

Corrente maxima da fase A. ImaxA

5...5.120

IN=1A1 x RTC FN) (x 1/128) A

12,8 ... 12.800

In=5A1 « RTC FN) (x 1/128) A

26

Corrente maxima da fase B. ImaxB

5..5.120
(x RTC FN) (x 1/128) A

12,8 ... 12.800
(x RTC FN) (x 1/128) A

27

Corrente maxima da fase C. ImaxC

5..5.120
(x RTC FN) x 1/128) A

12,8 ... 12.800
(x RTC FN) (x 1/128) A

28

Corrente maxima do sensor de terra D. ImaxD

0,49 ... 1.280
(x RTC D) (x 1/128) A

2,56 ... 6.400
(x RTC D) (x 1/128) A

29

Corrente maxima do neutro N. ImaxN

n=1A1 2,96 ...5.120 (x RTC D)
para INN/D =1

6,14...12.800 (x1/128) A
(x RTC FN) para IN N/DO

1,53 ... 3.200 (x1/128) A
(x RTC D) para INN/D =1

In=5A

30

Corrente maxima de sequéncia negativa. ImaxI2

5,12 ...5.120

In=1Al x 1/128) (x RTC EN) A

12,8 ... 12.800

N =5A1 x 1/128) (x RTC FN) A

31

Tensao minima da fase A. VminA

1.280 ... 51.200
(x 1/128) (x RTP) V

32

Tensdo maxima da fase A. VmaxA

1.280 ... 51.200
(x 1/128) (x RTP) V

33

Tensao minima da fase B. VminB

1.280 ... 51.200
(x 1/128) (x RTP) V

34

Tensao maxima da fase B. VmaxB

1.280 ... 51.200
(x 1/128) (x RTP) V

35

Tensao minima da fase C. VminC

1.280 ... 51.200
(x 1/128) (x RTP) V

36

Tensao maxima da fase C. VmaxC

1.280 ... 51.200
(x 1/128) (x RTP) V

37

Tensdo minima residual 3V0 calculada. 3vOmin

1.280 ... 51.200
(x 1/128) (x RTP) V

38

Tensao maxima residual 3V0 calculada. 3vOmax

1.280 ... 51.200
(x 1/128) (x RTP) V

Tabela 20.49: Objeto 30 pontos de 22 até 38.
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Ponto |Funcéao Valor
. . 1.280 ... 51.200
39 Tensdo minima de barra. Vminbar (x 1/128) (x RTP) V
~ . . 1.280 ... 51.200
40 Tensao maxima residual 3VO0 calculada. Vmaxbar (x 1/128) (x RTP) V
A . . 1.049.600 ... 1.766.400
41 Frequéncia minima de linha. Fmin L (1/25600) Hz
o . : 1.049.600 ... 1.766.400
42 Frequéncia maxima de linha. Fmax L (1/25600) Hz
A . 1.049.600 ... 1.766.400
43 Frequéncia minima de barra. Fmin B (1/25600) Hz
A - 1.049.600 ... 1.766.400
44 Frequéncia maxima de barra. Fmax B (1/25600) Hz
- 5...5.120
In=1Al « RTC FN) (x 1/128) A
45 Corrente de falta da fase A. IfaltaA
In=5A 12,8 ... 12.800
(x RTC FN) (x1/128) A
- 5...5.120
In=1Al « RTC FN) (x 1/128) A
46 Corrente de falta da fase B. IfaltaB
In=5A 12,8 ... 12.800
(x RTC FN) (x 1/128) A
_ 5...5.120
In=1TAl x RTC FN) (x 1/128) A
47 Corrente de falta da fase C. IfaltaC
In=5A 12,8 ... 12.800
(x RTC FN) (x 1/128) A
n=1A 0,49 ... 1.280
RTC D) (x 1/128) A
48 Corrente de falta do sensor de terra D. IfaltaD (x ) (x )
In=5A 2,56 ... 6.400
(x RTC D) (x 1/128) A
2,56 ... 5.120 (x1/128) A
(x RTC FN para IN N/D=0)
In=1A
0,51 ... 1.280 (x1/128) A
(x RTC D para INN/D =1)
49 Corrente de falta neutro N. IfaltaN
6,14...12.800(x1/128)A
(x RTC FN para IN N/D=0)
In=5A
1,53 ... 3.200 (x1/128) A
(x RTC D para IN N/D = 1)
In=1A 5...5.120
L . (x RTC FN) (x 1/128) A
50 Corrente de falta de sequéncia negativa. Ifaltal2 12
In=5A 5...12.800
(x RTC FN) (x 1/128) A
~ 1.280 ... 51.200
51 Tensao de falta da fase A. VfaltaA (x 1/128) (x RTP) V
. 1.280 ... 51.200
52 Tensao de falta da fase B. VfaltaB (x 1/128) (x RTP) V.
~ 1.280 ... 51.200
53 Tensao de falta da fase C. VfaltaC (x 1/128) (x RTP) V.
. , 1.280 ... 51.200
54 Tenséo de falta residual 3VO0 calculado. Vfalta3VO0 (x 1/128) (x RTP) V
- 1.280 ... 51.200
55 Tensao de falta da barra. Vfalta As (x 1/128) (x RTP) V
56 Variagéo de frequéncia entre a fase A e As para sincronismo. A Freq 1.280 ... 51.200 (x 1/25600) Hz
57 Variagdo de angulo entre a fase A e As para sincronismo. A Ang 384 ...5.760 (x 1/128) °©
58 Variagéo de tenséo entre a fase A e As para sincronismo. A Volt 384 ...5.760 (x 1/128) (x RTP) V

Tabela 20.50: Objeto 30 pontos de 39 até 58
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Ponto Fungao Valor
59 | Temperatura interna do relé. °C 2.560 ... 12.800 (x 1/128) °C
n=1A 0...4GB (x 1/16)
60 o ] (x RTC FN x RTP) KW
Poténcia direta maxima da fase A. PmaxD A
61 In=5A 0...4GB (x 1/16)
(x RTC FN x RTP) KW
“1A 0...4GB (x 1/16)
62 N L. (x RTC FN x RTP) KW
Poténcia direta maxima da fase B. PmaxD B
63 In=5A 0...4GB (x 1/16)
(x RTC FN x RTP) KW
64 N . _ 0...4GB (x 1/16)
65 Poténcia direta maxima da fase C. PmaxD C In=5A (x RTC FN x RTP) KW
66 a . .. _ 0...4GB (x 1/16)
67 Poténcia reversa maxima da fase A. PmaxR A In=5A (x RTC FN x RTP) KW
68 A . _ 0...4GB (x 1/16)
69 Poténcia reversa maxima da fase B. PmaxR B In=5A (x RTC FN x RTP) KW
70 a . _ 0...4GB (x 1/16)
71 Poténcia reversa maxima da fase C. PmaxR C In=5A (x RTC FN x RTP) KW

Tabela 20.51: Objeto 30 pontos de 59 até 71.

72

Estado das
bandeirolas
e senha de
programacgao

b00 — bandeirola 27C (subtensdo da fase C)

0 — bandeirola 27C apagada
1 — bandeirola 27C acesa

b01 — bandeirola 27B (subtenséo da fase B)

0 — bandeirola 27B apagada
1 — bandeirola 27B acesa

b02 — bandeirola 27A (subtensdo da fase A)

0 — bandeirola 27A apagada
1 — bandeirola 27A acesa

b03 — bandeirola 51N (sobrecorrente temporizada de

neutro)

0 — bandeirola 51N apagada
1 — bandeirola 51N acesa

b04 — bandeirola 51C (sobrecorrente temporizada fase C)

0 — bandeirola 51C apagada
1 — bandeirola 51C acesa

b05 — bandeirola 51B (sobrecorrente temporizada fase B)

0 — bandeirola 51B apagada
1 — bandeirola 51B acesa

b06 — bandeirola 51A (sobrecorrente temporizada fase A)

0 — bandeirola 51A apagada
1 — bandeirola 51A acesa

b07 — falha de bobina de abertura (BA)

0 — sem falha de BA
1 — com falha de BA

b08 — bandeirola 32C (direcional de poténcia fase C)

0 — bandeirola 32C apagada
1 — bandeirola 32C acesa

b09 — bandeirola 32B (direcional de poténcia fase B)

0 — bandeirola 32B apagada
1 — bandeirola 32B acesa

b10 — bandeirola 32A (direcional de poténcia fase A)

0 — bandeirola 32A apagada
1 — bandeirola 32A acesa

b11 — bandeirola 50N (sobrecorrente instantanea de
neutro)

0 — bandeirola 50N apagada
1 — bandeirola 50N acesa

b12 — bandeirola 50C (sobrecorrente instantanea fase C)

0 — bandeirola 50C apagada
1 — bandeirola 50C acesa

b13 — bandeirola 50B (sobrecorrente instantanea fase B)

0 — bandeirola 50B apagada
1 — bandeirola 50B acesa

b14 — bandeirola 50A (sobrecorrente instantanea fase A)

0 — bandeirola 50A apagada
1 — bandeirola 50A acesa

b15 — estado da senha para liberar programagéao

0 — senha correta
1 — senha errada

Tabela 20.52: Objeto 30 ponto 72.
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Ponto Funcao Valor
b00 — bandeirola 37C (subcorrente da fase C) (1) : E:Egg:;g:: g;g Zgzgzda
b01 — bandeirola 37B (subcorrente da fase B) (1) : E::gg:;g:: g:’,g :Ezgsda
b02 — bandeirola 37A (subcorrente da fase A) (1) : E::gg::g:: g;ﬁ zgsggda
b03 — bandeirola 67N (sobrecorrente direcional de neutro) (1) _ E::g::;g:: g;: :E:Sg:da
b04 — bandeirola 67C (sobrecorrente direcional fase C) (1) _ E:Eg:::g:: g;g :E:g:da
b05 — bandeirola 67B (sobrecorrente direcional fase B) 2 _ E:Eg::;g:: g;g 22:3:%
b06 — bandeirola 67A (sobrecorrente direcional fase A) 2 ~ g:gg::;g:z g:’,ﬁ :ggg:da
Estado das | p07 — estado do acumulador de 12t 1 — acumulador superado
73 bandeirol~as e .
protegao b08 — bandeirola GS (sobrecorrente temporizada de GS) 0 - bandeirola GS apagada

1 — bandeirola GS acesa

b09 — bandeirola Q (sobrecorrente sequéncia negativa)

0 — bandeirola Q apagada
1 — bandeirola Q acesa

b10 — bandeirola 81 (frequéncia)

0 — bandeirola 81 apagada
1 — bandeirola 81 acesa

b11 — bandeirola 59N (sobretens&o de neutro)

0 — bandeirola 59N apagada
1 — bandeirola 59N acesa

b12 — bandeirola 59C (sobretensao de fase C)

0 — bandeirola 59C apagada
1 — bandeirola 59C acesa

b13 — bandeirola 59B (sobretenséo de fase B)

0 — bandeirola 59B apagada
1 — bandeirola 59B acesa

b14 — bandeirola 59A (sobretensao de fase A)

0 — bandeirola 59A apagada
1 — bandeirola 59A acesa

b15 — estado de 27-0 (alimentagéo auxiliar)

0 — protegao desativa
1 — protecao ativa

Tabela 20.53: Objeto 30 ponto 73.
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Ponto Fungao
b00 — bandeirola 78 (salto vetorial) 0- bande!rola 78 apagada
1 — bandeirola 78 acesa
. . 0 — bandeirola 86apagada
b01 — bandeirola 86 (bloqueio) 1 — bandeirola 86 acesa
. . 0 — bandeirola 47 apagada
b02 — bandeirola 47 (sequéncia de fase) 1 — bandeirola 47 acesa
b07 — estado do relé de sincronismo 1 — relé sincronizado
b08 — relé da saida RL1 (close) 0 — relé desacionado
1 - relé acionado
Estado das
bandeerIas, b09 — relé da saida RL2 (trip) 0- relg de_samonado
74 protecéo e 1 — relé acionado
relés

b10 — relé da saida RL3 (bloqueio neutro)

0 —relé desacionado
1 —relé acionado

b11 — relé da saida RL4 (bloqueio 79)

0 —relé desacionado
1 —relé acionado

b12 — relé da saida RL5 (bloqueio RAI)

0 —relé desacionado
1 —relé acionado

B13 — hot line tag (HLT)

0 — HLT desativo
1 - HLT ativo

b14 — relé da saida AUTO CHECK

0 —relé desacionado
1 —relé acionado

Tabela 20.54: Objeto 30 ponto 74.

Descricdo | Entrada analégica de 16 bits congelada com tempo
Objeto 31 Variagao 00, 06 Tipo estatico
Cédigo da funcao 01 Cédigo de qualificagao 0x01, 0x06, 0x07, 0x08

Lista de pontos — Registro de perfil de carga

Ponto Fungao Valor
1.000 CROerLZ%ilc;éi:Stempo real (time stamp) DNP3 do bloco 0 de medicdes Time stamp DNP3
1.001 (I:?srllc;%ilzgsstempo real (time stamp) DNP3 do bloco 0 de medicdes Time stamp DNP3
1.002 (I:?Oe:;geilzgaestempo real (time stamp) DNP3 do bloco 0 de medigdes Time stamp DNP3
n=1A 5...5.120
1.003 |Leitura de corrente da fase A (mddulo). IfaseA (x1/128) (x RTC FN) A
In=5A 12 ...12.800
(x 1/128) (x RTC FN) A
n=1A 5...5.120
1.004 |Leitura de corrente da fase B (médulo). IfaseB (x1/128) (x RTC FN) A
In=5A 12...12.800
(x1/128) (x RTC FN) A
n=1A 5...5.120
RTC FN) (x 1/128) A
1.005 |[Leitura de corrente da fase C(maodulo). IfaseC (x 12 )1 (2X800 )
IN=5AT x RTC FN) (x 1/128) A

Tabela 20.55: Objeto 31 pontos de 1.000 até 1.005 do registro de perfil de carga.
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Ponto Funcgéo Valor
n=1A 0,49 ...1.280
RTC D) (x 1/128) A
1.006 |Leitura de corrente do sensor de terra D(mdédulo). I D t ) (X )
n=5A 2,56 ... 6.400
(x RTC D) (x 1/128) A
2,56 ...5.120 (x1/128) A
(x RTC FN para IN N/D=0)
In=1A
0,51 ... 1.280 (x1/128) A
. ) (x RTC D para IN N/D = 1)
1.007 |Leitura de corrente de neutro N (médulo). I N
6...12.800 (x 1/128) A
(x RTC FN para IN N/D=0)
In=5A
1,53 ... 3.200 (x1/128) A
(x RTC D para IN N/D = 1)
1.280 ... 51.200
1.008 | Leitura de tenséo da fase A (modulo). VfaseA (x 128) (x RTP) V
1.280 ... 51.200
1.009 |Leitura de tensdo da fase B (mddulo). VfaseB (x 128) (x RTP) V
1.280 ... 51.200
1.010 |Leitura de tenséo da fase C (médulo). VfaseC (x 128) (x RTP) V
1.280 ... 51.200
1.011 | Tensao residual 3VO calculado (mddulo). V 3V0 (x 128) (x RTP) V
valor positivo
0...100 (x 1/100)
1.012 |cose da fase A. Cos(a) valor negativo (>32767)
65.436 ... 65.536
(valor lido — 65.536) x (1/100)
valor positivo
0...100 (x 1/100)
1.013 |cose da fase B. Cos(b) valor negativo (>32767)
65.436 ... 65.536
(valor lido — 65.536) x (1/100)
valor positivo
0...100 (x 1/100)
1.014 |cose da fase C. Cos(c) valor negativo
65.436 ... 65.536
(valor lido — 65.536) x (1/100)
1.015 | Reservado
11.752 Reldgio de tempo real (time stamp) DNP3 do bloco 672 de medicdes Time stamp DNP3
congeladas
11.753 Reldgio de tempo real (time stamp) DNP3 do bloco 672 de medigbes Time stamp DNP3
congeladas
11.754 Reldgio de tempo real (time stamp) DNP3 do bloco 672 de medigbes Time stamp DNP3
congeladas
n=1A 1/1285".5.;?(()3 FN) A
11.755 | Leitura de corrente da fase A (mddulo). IfaseA (x ) (X )
_ 12...12.800
In=5A
(x1/128) (x RTC FN) A
n=1A 1/125".5.;’00 FN) A
11.756 | Leitura de corrente da fase B (mddulo). IfaseB (x ) (X )
_ 12...12.800
In=5A
(x1/128) (x RTC FN) A

Tabela 20.56: Objeto 31 pontos de 1.006 até 11.756 do registro de perfil de carga.
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Ponto Fungao

Valor

11.757 | Leitura de corrente da fase C(maodulo). IfaseC

5..5.120
(x 1/128) (x RTC FN) A

12...12.800
(x1/128) (x RTC FN) A

11.758 | Leitura de corrente do sensor de terra D(médulo). I D

0,49...1.280
(x1/128) (x RTC D) A

2,56...6.400
(x1/128) (x RTC D) A

11.759 | Leitura de corrente de neutro N (moédulo). I N

2,56...5.120 (x1/128) A
(x RTC FN para IN N/D=0)

0,51...1.280 (x1/128) A
(x RTC D para IN N/D = 1)

6...12.800 (x 1/128) A
(x RTC FN para IN N/D=0)

1,53...3.200 (x1/128) A
(XRTC D para INN/D = 1)

In=5A

11.760 | Leitura de tensdo da fase A (mddulo). VfaseA

1.280 ... 51.200
(x 1/128) (x RTP) V

11.761 | Leitura de tensdo da fase B (mddulo). VfaseB

1.280 ... 51.200
(x 1/128) (x RTP) V

11.762 | Leitura de tensdo da fase C (modulo). VfaseC

1.280 ... 51.200
(x 1/128) (x RTP) V

11.763 | Tenséo residual 3V0 calculado (modulo). V 3V0

1.280 ... 51.200
(x 1/128) (x RTP) V

11.764 | cosp da fase A. Cos(a)

valor positivo
0...100 (x 1/100)
valor negativo (>32767)
65.436 ... 65.536
(valor lido — 65.536) x (1/100)

11.765 | cose da fase B. Cos(b)

valor positivo
0...100 (x 1/100)
valor negativo (>32767)
65.436 ... 65.536
(valor lido — 65.536) x (1/100)

11.766 | coso da fase C. Cos(c)

valor positivo
0...100 (x 1/100)
valor negativo
65.436 ... 65.536
(valor lido — 65.536) x (1/100)

Tabela 20.57: Objeto 31 pontos de 1.757 até 11.767 do registro de perfil de carga.
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Lista de pontos — Registro de oscilografia

Ponto Funcao Valor
11.768 | Reldgio de tempo real (time stamp) DNP3 da amostra 1 Time stamp DNP3
11.769 | Relogio de tempo real (time stamp) DNP3 da amostra 1 Time stamp DNP3
11.770 | Relodgio de tempo real (time stamp) DNP3 da amostra 1 Time stamp DNP3
- 5...5.120
, In=1AT x 1/128) (x RTC FN) A
11.771 | Amostra da corrente da fase A (mddulo). IfaseA
In=5A 12...12.800
(x1/128) (x RTC FN) A
_ 5...5.120
, In=1Al x 1/128) (x RTC FN) A
11.772 | Amostra da corrente da fase B (médulo). IfaseB
In=5A 12 ...12.800
(x1/128) (x RTC FN) A
_ 5...5.120
, In=1A| x1128) (x RTC FN) A
11.773 jAmostra da corrente da fase C (mddulo). IfaseC
In=5A 12 ...12.800
(x1/128) (x RTC FN) A
_ 0,499 ... 5.120
In=1A
. (x RTC D) (x 1/128) A
11.774 | Amostra da corrente do sensor de terra D (médulo). I D
n=5A 2,56 ... 6.400
(x RTC D) (x 1/128) A
~ ] 1.280 ... 51.200
11.775 | Amostra da tensado da fase A (mddulo). VfaseA (x 1128) (x RTP) V
N . 1.280 ... 51.200
11.776 | Amostra da tensao da fase B (mddulo). VfaseB (x 1/128) (x RTP) V
. . 1.280 ... 51.200
11.777 | Amostra da tensdo da fase C (mddulo). VfaseC (x 1/128) (x RTP) V
= g 1.280 ... 51.200
11.778 | Amostra da tensdo VAS apds disjuntor (x 1/128) (x RTP) V
11.779 | Estado do objeto 01 Objeto 01 pontos de 00 até 15
11.780 | Estado do objeto 01 Objeto 01 pontos de 16 até 31
11.781 | Estado do objeto 01 Objeto 01 pontos de 32 até 47
11.782 | Estado do objeto 01 Objeto 01 pontos de 48 até 63
11.783 | Estado do objeto 01 Objeto 01 pontos de 64 até 79
[ ] [ ] [ ]
[} [ ] [}
[ ] [ ] [ ]
17.896 | Relogio de tempo real (time stamp) DNP3 da amostra 1 Time stamp DNP3
17.897 | Reldgio de tempo real (time stamp) DNP3 da amostra 1 Time stamp DNP3
17.898 | Reldgio de tempo real (time stamp) DNP3 da amostra 1 Time stamp DNP3
_ 5...5.120
, In=1A| x1128) (x RTC FN) A
17.899 | Amostra da corrente da fase A (mdédulo). IfaseA
In=5A 12 ...12.800
(x RTC FN) (x 1/128) A
_ 5...5.120
, In=1A| xRTCFN) (x 1/128) A
17.900 | Amostra da corrente da fase B (médulo). IfaseB
n=5A 12...12.800
(x RTC FN) (x 1/128) A

Tabela 20.58: Objeto 31 pontos de 11.768 até 17.900 do registro de oscilografia.
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Ponto Fungao Valor
5...5.120
, In=1Al « RTC FN) (x 1/128) A
17.901 | Amostra da corrente da fase C (mdédulo). IfaseC
n=5A 12 ...12.800
(x RTC FN) (x 1/128) A
n=1A 0,49 ... 5.120,00
. (x RTC D) (x 1/128) A
17.902 jAmostra da corrente do sensor de terra D (médulo). 1 D
In=5A 2,56 ... 6.400,00
(x RTC D) (x 1/128) A
x . 1.280 ... 51.200
17.903 | Amostra da tenséo da fase A (mddulo). VfaseA (x 1128) (x RTP) V
- ) 1.280 ... 51.200
17.904 | Amostra da tenséo da fase B (mddulo). VfaseB (x 1/128) (x RTP) V
= . 1.280 ... 51.200
17.905 | Amostra da tensado da fase C (modulo). VfaseC (x 1128) (x RTP) V
= s 1.280 ... 51.200
17.906 | Amostra da tensao VAS apds disjuntor (x 1128) (x RTP) V
17.907 | Estado do objeto 01 Objeto 01 pontos de 00 até 15
17.908 | Estado do objeto 01 Objeto 01 pontos de 16 até 31
17.909 | Estado do objeto 01 Objeto 01 pontos de 32 até 47
17.910 | Estado do objeto 01 Objeto 01 pontos de 48 até 63
17.911 | Estado do objeto 01 Objeto 01 pontos de 64 até 79

Tabela 20.59: Objeto 31 pontos de 17.901 até 17.911 do registro de oscilografia.

Descricdo |Mudanca de evento analégico — todas variagdes
Objeto 32 Variagao 00, 01, 02, 03, 04 Tipo evento
Cédigo da funcao 01 Cédigo de qualificagao 0x00, 0x06
Lista de pontos — Resposta nao solicitada (RNS)
Nota: valores congelados correspondente ao ultimo deslocamento de banda morta de corrente e tensao.
Ponto Funcgao Valor
5...5.120
, , In=1A| xRTCFN) (x 1/128) A
2 Leitura de corrente da fase A (médulo). IfaseA
In=5A 12 ...12.800
(x RTCFN) (x 1/128) A
n=1A 5..5.120
, . (x RTC FN) (x 1/128) A
3 Leitura de corrente da fase B (mddulo). IfaseB
n=5A 12 ...12.800
(x RTC FN) (x 1/128) A
n=1A 5..5.120
. ] (x RTC FN) (x 1/128) A
4 Leitura de corrente da fase C(maodulo). IfaseC
In=5A 12 ...12.800
(x RTC FN) (x 1/128) A
n=1A 0,49 ... 5.120,00
. ] (x RTC D) (x 1/128) A
5 Leitura de corrente do sensor de terra D(médulo). I D
In=5A 2,56 ... 6.400,00
(x RTC D) (x 1/128) A
2,56...5.120 (x1/128) A
x RTC FN para IN N/D=0
6 Leitura de corrente de neutro N (modulo). I N In=1A ( P )

0,51...1.280 (x1/128) A
(x RTC D para IN N/D = 1)
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In=5A

6...12.800 (x 1/128) A
(x RTC FN para IN N/D=0)

1,53...3.200 (x1/128) A
(x RTC D para IN N/D = 1)

7 Leitura de tensdo da fase A (médulo). VfaseA

1.280 ... 51.200
(x 1/128) (x RTP) V

8 Leitura de tensado da fase B (mddulo). VfaseB

1.280 ... 51.200
(x 1/128) (x RTP) V

9 Leitura de tens&o da fase C (mddulo). VfaseC

1.280 ... 51.200
(x 1/128) (x RTP) V

10 Tenséo residual 3VO0 calculado (modulo). V 3V0

1.280 ... 51.200
(x 1/128) (x RTP) V

Tabela 20.60: Objeto 32 pontos de 2 até 10.

Descricio |Estado da saida analdgica — todas variagées
Objeto 40 Variagao 00, 02 Tipo evento
Cédigo da funcao 01 Cédigo de qualificagao 0x06
Ponto Fungao Valor
200 |Sinalizagao da oscilografia que sera lida (0 ... 31) oscilografias

Tabela 20.61: Objeto 40 ponto 200.

Descricdo |Bloco de saida analdgica — todas variagoes
Objeto 41 Variagao 02 Tipo evento
Cédigo da funcao 03, 04, 05 e 06 Cédigo de qualificagao 0x17, 0x28
Ponto Funcao Valor
200 |Sinalizagao da oscilografia que sera lida (0 ... 31) oscilografias

Tabela 20.62: Objeto 41 ponto 200.

Descricao |Data e hora
Objeto 50 Variagao 01 Tipo
Codigo da fungao 01, 02 Codigo de qualificagao 0x00, 0x01, 0x07

Lista de pontos

Ponto

Fungao

Valor

0 Timer do DNP3

contador binario de 1ms com
referéncia em 00:00:00 de

1 de janeiro de 1970

Tabela 20.63: Objeto 50 ponto 0.

Descricdo |Tempo de time delay
Objeto 52 Variagado 00 Tipo
Cédigo da funcao 01 Cédigo de qualificagao 0x06, 0x07
Lista de ponto
Ponto Fungéo Valor
0 Tempo de propagagao em milisegundos 0...65.536 ms
Tabela 20.64: Objeto 52 ponto 0.
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Tabela 20.66: Objeto 60 - classe 1.

Descricdao |Dados de classe 0
Objeto 60 Variagido 01 Tipo
Cédigo da funcao Cédigo de qualificagao 0x06, 0x07, 0x08
Resposta
Objeto Variagao Cadigo de qualificagao
01 01 06
20 06 06
30 04 06
Tabela 20.65: Objeto 60 - classe 0.
Descricdo |Dados de classe 1
Objeto 60 Variagido 02 Tipo
Cédigo da funcao Cédigo de qualificagao 0x06, 0x07, 0x08
Resposta
Objeto Variagido Cédigo de qualificagao
021 03 06

Descricdo |Dados de classe 2
Objeto 60 Variagiao 03 Tipo
Codigo da fungao Codigo de qualificagao 0x06, 0x07, 0x08
Fungao

resposta vazia

Tabela 20.67: Objeto 60 - classe 2.

Descricdo |Dados de classe 3
Objeto 60 Variagao 04 Tipo
Cédigo da funcao Cédigo de qualificagao 0x06, 0x07, 0x08
Funcao

resposta vazia

Tabela 20.68: Objeto 60 - classe 3.
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Descrigao Identificador de arquivo
Objeto 70 Variagao 01 Tipo
Cddigo da fungao 01, 02 Cadigo de qualificagao 0x07
Descrigao

Byte Descrigao do byte
I BO I B1 | I | | | tamanho do nome do arquivo
| B2 | | I | | | tipo de arquivo
[ B3 | | | [ [ | atributo
[B4 ] B5 | I [ [ | registro de inicio
[B6 |B7 | I [ [ | registro de final
B8 |B9 [B10|B11] [ | tamanho do arquivo
[B12]B13[B14[B15[B16][B17]  [date dacriacdo
[B18|B19]| I [ [ | permissao
[B20]|B21[B22|B23] [ | identificador de arquivo
[B24]|B25[B26][B27] [ | identificador do usuario
I B28 I B29 | B30 I B31 | | | identificador do grupo

Tabela 20.69: Objeto 70 bytes de 0 até 31.
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Byte

Descrigdo do byte

Comentario

B32] | | | [ |

B3] | | | [ |

[B34|B35(B36|B37(B38| |

funcao 3 — Gravar
9 — Leitura
status 0- Ok

1 — Nome do arquivo nao existe
2 — Arquivo nao disponivel

4 — Arquivo inexistente

nome do arquivo

IPROG - entrega programacgéao
(pode gravar ou ler do registro 0 até
670 do MODBUS®RTU na seguinte
estrutura:

leitura — sempre |& de 0 até 670

escrita — 12 word = numero do
parametro
22 word = valor do parametro)

Tabela 20.70: Objeto 70 bytes de 32 até 38.

Nota: antes da gravagéo de programagéo, o relé solicita antes 2 words — numero de parametro a gravar e niumero da fungéo inicial.

Descricdo |Indicagao interna (reset)
Objeto 80 Variagao 01 Tipo evento
Cédigo da fungao 02 Cédigo de qualificagao 0x00
Funcgao Descrigao da fungao

Habilitagéo global de resposta nao solicitada (RNS)

20 Utilizar objeto 02, variagcao 02 e codigo de qualificacdo 06

Forca o parametro Hab RNS em On e devolve comando de ACK

Desabilita resposta nao solicitada (RNS)

21 Utilizar objeto 02, variagao 02 e codigo de qualificagcdo 06

Forga o parametro Hab RNS em Off e devolve comando de ACK

Medicao de delay

23

resposta

Utilizar objeto 52, variagcado 02 e cddigo de qualificacao 06

Devolve o numero de ms entre o primeiro byte recebido no comando e o primeiro byte transmitido na

Tabela 20.71: Descrigao das fungées do objeto 80.
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20.2.2.2 - Device profile document

Verificar tabelas 20.72, 20.73, 20.74 e 20.75.

(Also see the implementation table in the following section)
Vendor name: Pextron Controles Eletrénicos Ltda
Device name: URP6000 and URP5501 Series Relay

Review: 01

Highest DNP level supported: Device function:
For requests: Level 2 D Master
For responses: Level 2 Slave

Notable objects, functions, and/or qualifiers supported in addition to the highest DNP levels supported (the complete

list is described in the attached table):
Binary inputs (object 1 var 0,1)
Binary input change - all variations (object 2 var 0)
Binary input change without time (object 2 var 1)
Binary input changes (object 2 var 2)
Binary output - all variations (object 10 var 0, 1)
Control block (object 12 var 1)
Binary counters (object 20 var 0,6)
Frozen counter — all variations (object 21 var 0, 2)
Analog input - all variations (object 30 var 0, 1, 2, 3, 4)
Frozen analog input with time of freeze (object 31 var 0, 6)
Analog change event — all variations (object 32 var 0, 1, 2, 3, 4)
Analog output status — all variations (object 40 var 0, 2)
Analogue output block (object 41 var 2)
Time and date - all variations (object 50 var 1)
Time delay fine (object 52 var 0)
Class 0 data (object 60 var 1)
Class 1 data (object 60 var 2)
Class 2 data (object 60 var 3)
Class 3 data (object 60 var 4)
File transfer (object 70 var 1)

Internal indications (object 80 var 1)

Maximum data link fame size (octets): Maximum application fragment size (octets):
Transmitted: 292 Transmitted: 3120
Received: 292 Received: 240

Tabela 20.72: DNP3 Device profile document (parte 1).
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Maxi lication | tries:
Maximum data link retries: aximum application layer retries

[[] None None
Fixed at 10 [ ] Configurable

[ ] Configurable

Requires data link layer confirmation:

[[] Never
Always

[[] Sometimes
[ ] Configurable

Requires application layer confirmation:
[[] Never

[] Always
Sometimes
[ ] Configurable

Timeouts while waiting for:

Data link confirm: [ ] None Fixed at 15s [ ] Variable [ ] Configurable
Complete appl. fragment: None [] Fixedat__ [] Variable [ ] Configurable
Application confirm: [ ] None Fixed at 15s [ ] Variable [ ] Configurable
Complete appl. response: None [ ] Fixedat__ [] Variable [ ] Configurable
Others:

Transmission delay: no intentional delay

Inter-character timeout: 128ms

Select / operate arm timeout: 10s

Binary input change scanning period: more than 2 times per power system cycle
Unsolicited response notification delay: <100ms

Unsolicited response retry delay: 10s

Tabela 20.73: DNP3 Device profile document (parte 2).
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[]
X]
[]
X]

[]
X]
[]
[]
X]

Sends / executes control operations:

Write binary outputs [ ] Never
Select / operate [ ] Never
Direct operate [ ] Never
Direct operated — no ack [ ] Never
Count >1 Never []
Pulse on [ ] Never
Pulse off [ ] Never
Latch on [ ] Never
Latch off [ ] Never
Queue Never [7]
Clear queue Never []

variation requested:

Never
Only time-tagged
Only non-time tagged

Configurable

Sends unsolicited responses:

Never

Configurable

Only certain objects

Sometimes (attach explanation)

Enable/disable unsolicited function codes
supported

Always
Always
Always
Always

Always
Always
Always
Always
Always

Always
Always

MXXXXO DOOOdn

N

Sometimes
Sometimes
Sometimes

Sometimes

Sometimes

Sometimes
Sometimes
Sometimes

Sometimes

Sometimes

Sometimes

specific variation requested:

X]
X]
[
[

Never

OO0 Dogdo goog

Configurable
Configurable
Configurable

Configurable

Configurable
Configurable
Configurable
Configurable

Configurable

Configurable

Configurable

Reports binary input change events when no specific Reports time-tagged binary input change events when no

Binary input change with time

Binary input change with relative time

Configurable (attach explanation)

Sends static data in unsolicited responses:

X]
[l
[]

Never

When device restarts

When status flags change

No other options are permited

Tabela 20.74: DNP3 Device profile document (parte 3).
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Default counter object/variation: Counter roll over at:
[[] No counters reported [[] No counters reported
[[] Configurable (attach explanation) [[] Configurable (attach explanation)
Default Object: 20 16 bits (counter 8)
Default Variation: 6
[[] Point-by-point list attached [[] 32bits (counters 0to 7, 9)
[[] OtherValue:
[] Point-by-point list attached
Sends multi-fragment responses:
Yes
[]

Tabela 20.75: DNP3 Device profile document (parte 4).

20.2.2.3 - Resposta nao solicitada (RNS)

O controle de habilitagcdo de Resposta Nao Solicitada (RNS) permite que o relé inicialize um
processo de comunicagdo que depende de eventos definidos através da programagido. O
procedimento de RNS otimiza o tempo de uso do canal de comunicagao serial. Os eventos que
podem ser selecionados sao:

- Inicializagao do relé,

- Mudancga do estado do disjuntor,

- Mudancga de estado de entrada ldgica,

- Mudancga do estado de bloqueio de unidade de protegao,
- Falha de bobina de abertura (BA),

- Variavel analogica excedendo banda morta,

- Estado de contadores,

- Mudancga de programacao local / remota, e

- Ativagao de logica de hot line tag (HLT).
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A programacéo dos parametros de RNS é realizada na pasta COMUNICAGAO do programa
aplicativo de configuracao e leitura do relé. A figura 20.6 sinaliza os parametros disponiveis para a

programacao de RNS.

== Pextron Controles Eletrénicos = m] X
Gz s fED R Relé: URPG000-5/6001-5 |ocal: PEXTRON CONTROLES ELETRONICOS M
na aba [SET x] OA° Ordem de Ajuste 0s: Ordem de Servico [DATA: 01/01/2010 e I I®
SET1 v i B - : . - wen
Ler Relé  Ler Arquiva Equ‘pamemo' & Solicitants:  Responsével efou solicitante Gravar Relé  Gravar Arquivo PEXTRON
TERMO | CONFIG| ENTRADAS | SAIDAS| GERAL | SET 1| MEMORIA| MEDIGOES | 12t (52) cOMUNICAGAO | DNP |
Computador Serial 1 (traseira) Serial 2 (USB)
Serial COM > Prot. 1 2 Equivalente em ModBus MODBUS
Endereco 1 End. 1 1 1 End. 2 1
B.P.S. 230.4 (230400 bps) -~ BPS. 1 |96 (9600 bps) ~ B.P.S.2 1280
StopBit 2 - 2 stop bits ~ StopBit 1 |1-1 stop bit ~ StopBit2 2
Paridade 0 - sem paridade ~ Parid. 1 0 - sem paridade ~ Parid. 2 0=sem
Tempo 012 5 TimeQut1 10 s TimeOut2 100 s
Tentativas 50 [) HabAcklLk HabAckRn HabShockK
Resp Nio Solicitadas (RNS) e Variagbes Analégi
[ Habilita RNS
Banda Moria para Corrente de Fase Banda Morta para Comrente de Neutro Banda Moria para Corrente de GS
BandalF 1 BandalN 1 BandalGS 0.25
Banda Morta para Tensdo de Fase Banda Morta para Tensao de Neutro
BandaVF 10 BandaVN 10
Programacao em tela = Arquivo (C:\PextromURP6000\URP600x_72a250_400V_V7_8_ 9 default rcf)
O TemaClaro ) Tema Escuro Reconectando: 0 Tentativas: 0 X RX

Figura 20.6: Pasta COMUNICAGAO sinalizado com os parametros de resposta nio solicitada (RNS).

Os parametros para configuragao de resposta nao solicitada estédo relacionados na tabela 20.76 e

20.77.
Parametro Descricao do parametro Faixa de ajuste
on habilita RNS
Hab RNS Habilita resposta nao solicitada. RNS
oFF | desabilita RNS
ProgHRNS Define evento que gera RNS. Parte alta 0..63
ProgLRNS Define evento que gera RNS. Parte baixa 0...255
Tabela 20.76: Parametros de resposta nao solicitada (RNS).
Parametro Descricao do parametro Faixa de ajuste
In=1A10,04...40,00 (x RTC FN) A
Banda IF Banda morta para corrente de fase In=5A 0,10 ... 100,00
n= (x RTC FN) A
0,04 ... 40,00 A
In=1A |(x RTC FN para IN N/D=0)
(x RTCD paraINN/D =1)
Banda IN Banda morta para corrente de neutro
0,10 ... 100,00A
In=5A |(x RTC FN para IN N/D=0)
(x RTC D paraINN/D =1)
In=1A|0,008...10,00 (x RTC D) A
BandalGS |Banda morta para corrente de sensor de terra
In=5A]0,02...25,00 (x RTC D) A
Banda VF | Banda morta para tensao de fase 2,00 ... 400,00 (x RTP) V
Banda VN | Banda morta para tensao de neutro 2,00 ... 400,00 (x RTP) V

Tabela 20.77: Parametros de resposta nao solicitada (RNS) para banda morta.
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20.2.2.4 — Relégio de tempo real

O reldgio de tempo real do relé é programado através dos parametros listados na tabela 20.78. O
relégio permite o registro de data e hora nos registros de oscilografia, perfil de carga e eventos
para sincronismo de dados na andlise de pds-falta. A bateria do relégio suporta 120°C com
autonomia de 20 anos.

Parametro Descrigao do parametro Faixa de ajuste
Ano Relégio de tempo real. ajuste ano 00 ...99
Mes Relogio de tempo real. ajuste més 01..12
Dia Reldgio de tempo real. ajuste dia 01...31
Hora Reldgio de tempo real. ajuste hora 00...23
Minuto Reldgio de tempo real. ajuste minutos 00 ...59
Segundo Relodgio de tempo real. ajuste segundos 00...59

Tabela 20.78: Parametros para ajuste do relégio de tempo real.

O ajuste do relogio é realizado na pasta GERAL do programa aplicativo de configuragao e leitura
do relé. A figura 20.7 sinaliza a area de ajuste do relégio.

= Pextron Controles Eletrénicos = a x
Setup de ajuste . Relé: URP6000-5/6001-5 |ocal PEXTRON CONTROLES ELETRONTCOS '- .
na aba [SET x] OA: Ordem de Ajuste (S: Ordem de Servieo DATA: 01/01/2010 e :@
SET 1 - ane . B . . o wuw I
Ler Relé  Ler Arquivo Equamento.& Solicitante:  Responsavel e/ou solicitante Gravar Relé  Gravar Arguivo PEXTRON
TERMO | CONFIG| ENTRADAS | SAIDAS GERAL | SET 1| MEMORIA| MEDIGOES | 12t (52)| COMUNICAGAO| DNP |
Relacao dos transformadores de medicio FREQ. (81)
RTCFN 1 RTCD 1 RTP 1 Frominal 60 - | Ffitro 2 IF[ bf 0.199 IF[t 0.097
Sincronismo (25) Feclfp 585 Fe<lt 10 <<1dFfdt D <<1dFP 595 <<1dFt 1
DeltaF 0.199 Delta ANG 5 DefasVAs 60 -30 0 +30 +60
F<<2fp 56.5 F<<2t 0.097 ||<<2dF[dt O «<2dF P 595 <<2dFt 1
DeltaV 3 AjustVAs ©11.000 1.732 0577  3.000
5 ) _ . Fe<3ip 41 Fz<3t 60 =>1dFfdt 0 >»>1dFP 605  »»1dFt 1
Retorno de disco (51C) Alimentacio auxiliar(27-0)
Tdisco 0,097 Vea [N 6 F>>1fp 62 F>>1t 30 >>2dF[dt 0 >>2dF P 605 >>2dFt 1
- i F>=21p 66 F-=2t 0.097 ||BLVdF 50
Tempo check de disjuntor B_A_(Check da bobina de aberiura)
T62-BF (50BF) 0.046 TBA 0097
Detecgdo de 2H 78 (Salto Vetorial)
h2l 1 VvsT73 15 BLV73 50
Acumulador de 12t (52) Set Inicial Tempo tecla L/D
SetOpen 0 Set (1 « TempLD 10
Tmpl2t 0.023 Origem da corrente de neutro (IN)
Alm 12t 10 INN/D 1_ 0= Calculado 1= Medido
HLT.
Prel2tA 0 HLTFt HLT Nt HLTGSt Calendario e relogio (Relogio)
Prel2tB 0 0.097 0.097 0.097 Ano Més Dia
Prel2tC 0 DefasarfAjustar Tensdes de Fase A':‘_aﬂﬂ o A':‘_aﬂﬂ o
. . . . relé com relé com
DefasVF O-60 O-30 @ 0 O+30 O+60 | Hora Minuto Segundo | data/hora || data/hora
() Gravar Prel2t e SetOpen digitada sistema
AjustVF ©1000 (01732 (00577 (3000
Programac3do em tela = Arquivo (C:\Pextron\URP600O\URP600x_72a250_400V_V7_8_9_default.rcf)
© TemaClaro ) Tema Escuro Reconectando: 0  Tentativas: 0 T RX
Figura 20.7: Pasta GERAL sinalizado com a area de ajuste do relégio de tempo real.
e Acerta o relpglo de tempo real com a - Acerta o reldgio de tempo real com a
bz o data/hora digitada nos campos Je'é,?.‘"“ data/hora do computador.
ata . L. ata/hora
digitada através do usuario. sisiema

Um temporizador ciclico mantém a sincronizacdo da base de tempo no protocolo DNP3 com a
finalidade de reduzir o erro entre o contador de tempo do relé e a referéncia de tempo do sistema
de supervisdo. Este procedimento compensa erros do temporizador do processador e cristal do
relé. Apos ter recebido o comando de sincronizagdo do seu relégio de tempo do DNP3.0 relé
espera 10 minutos e gera novo pedido de sincronizagcdo de relégio ao sistema. Quando este
pedido for atendido e iniciado uma nova contagem de tempo de 10 minutos e o ciclo é repetido.
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20.3 - Sinalizagao

No painel frontal da IHM aparecera TX1 e RX1 para sinalizagao do fluxo de dados da serial 1. O
RX1 indica que um bloco de dados foi recebido no relé e TX1 sinaliza que o relé respondeu a um
pedido de comunicagcdo. O RX1 aparece mesmo que os dados nao sejam destinados ao relé e
TX1 s6 aparece quando o relé reconhece um bloco de dados como seu e emite uma resposta.

Em todas as pastas do programa aplicativo de configuragdo e leitura do relé existe a sinalizagao
do fluxo de dados na serial 1 ou serial 2, numero de tentativas e atividade de reconexo. A figura
20.4 sinaliza as informacdes de fluxo de dados na serial no aplicativo.

%= Pextron Controles Eletrdnicos = O X
i e . Relé: URPG000-5/6001-5 |ocall PEXTRON CONTROLES ELETRONICOS s
na aba [SET x] OA- Ordem de Ajuste (S  Ordem de Servico DATA: 01/01/2010 l®
SET1 ~ Py . . . : . I S
|7| Ler Relé  Ler Arquive EguinapSpio: S 12 Eglciagicggrosponsivel a/on solicitante Gravar Relé  Gravar Arguive PExTRo“
TERMO | CONFIG| ENTRADAS | SAIDAS| GERAL | SET 1| MEMORIA| MEDICOES | 12t (52) COMUNICAGAO | DNP |
Computador Serial 1 (traseira) Serial 2 (USB)
Serial COM | v|[ com? ] Prt1 2 T W MODBUS
Endereco 1 End. 1 1 1 End. 2 1
B.PS. |230.4 (230400 bps) | B.P.S.1 9.6 (9600 bps) o BP.S.2 1280
StopBit |2- 2 stop bits M StopBit 1 1- 1 stop bit o StopBitz 2
Paridade |U - sem paridade v‘ Parid. 1 ‘U - sem paridade v| Parid. 2 0=sem
Tempo 0,12 s TimeOut1 10 s TimeOut2 10,0 s
Tentativas 50 () HabAckLk @ HabAckRn 8 HabShock
Resp Nso Sclicitadas (RNS) e Variagdes Analogi
[ Habilita RNS
Banda Morta para Cormrente de Fase Banda Morta para Corrente de Neutro Banda Morta para Corrente de GS
BandalF 1 BandalN 1 BandalGS 0.25
Banda Morta para Tensdo de Fase Banda Morta para Tens3o de Neutro
BandaVF 10 BandaVN 10
Programacao em tela = Arquivo (C:\PextromlURPS00OO\URP600x_72a250_400V_V7_8 9 defauli.rcf)
© TemaClaro ) Tema Escuro I Reconectando: 0 Tentativas: 0 TX RX

Figura 20.8: Pasta COMUNICAGAO sinalizado com as informagdes do fluxo de dados na serial 1 ou serial 2.
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20.4 — Tela da fungédo DNP

A tela DNP permite selecionar os pontos digitais e analdgicos que estarédo disponiveis para leitura.
A selecao redefine a referéncia dos pontos que sera inserida na parte inferior direita do check
Box. Veja exemplos na fig. 21.10 e fig. 21.11.

A Selecao dos pontos libera o canal de comunicagdo dos pontos que nao ha interesse de
monitoramento.

= Pextron Controles Eletrénicos

Relé: URP6000-5/6001-5 |ocal: PEXTRON CONTROLES ELETRONICOS

Setup de ajuste
na aba [SET x]

OA: Ordem de Ajuste 0s: Ordem de Servico DATA: o01/01/2010

1+
SET 1 w : B  [r—— Sl - . ivel of Licitant 0 I I®
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Fig. 21.9: Pasta DNP do programa aplicativo indicando os check Box digital e analégico.

Em vermelho - Check Box dos pontos Digitais
Em verde - Check Box dos pontos Analégicos
Em azul — Check Box da fungao Condensado — comum aos pontos digitais e analégicos.
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20.5 — Tela da fungao de consumo

Na tela DNP, temos os pontos de sele¢gdo de consumo conforme mostra a fig. 21.10. Os valores
medidos serdo visualizados na tela Medigdes.
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Programacao em tela = Arquivo (C:\Pextrom\URPS00O\URPB00x_72a250 400V _V7 8 9 default.rcf)
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Fig. 21.10: Pasta DNP indicando os pontos de consumo.

Nota:

KwH- Kilo Watt Hora Indutivo

KwH+ Kilo Watt Hora Capacitivo

KVAR- Kilo Volt Ampere Reativo Indutivo
KVAR+ Kilo Volt Ampere Reativo Capacitivo
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20.6 - Tela da fungao Condensado

Na tela DNP — CONDENSADO permite condensar o mapeamento DNP utilizando apenas os
pontos selecionados (apenas através do Aplicativo).

Nas leituras estaticas em modo Condensado apenas os pontos selecionados serao reportados.
Nas leituras de variacdo somente os pontos selecionados serao reportados.
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Figura 21.11: Tela da fungdo Condensado.

Exemplo: Modo CONDENSADO - Selecionamos os itens TV>>A, TV>>>C e TV<<B (fig. 21.12).
Na parte inferior direita do check Box aparece a indicagdo do ponto p0 ou p1 ou p2
sucessivamente.
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Fig. 21.12: Pasta DNP indicando os pontos selecionados.
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Porém, se selecionarmos outro ponto (ex. Tl > C, ponto anterior aos ja selecionados), sera
redefinido os pontos conforme mostra a fig. 21.13. A medida que os pontos forem selecionados,
os indices correspondentes em DNP serdao modificados automaticamente.
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Fig. 21.13: Pasta DNP do programa aplicativo indicando os pontos redefinidos.
20.7 - Tela da fungao nao condensado
Nas leituras estaticas em modo ndo condensado todos os pontos solicitados serao reportados.
Nas leituras de variagdo os pontos solicitados e os pontos onde ocorrerem alteracbes serao

reportados.

Exemplo nao Condensado: Todos os pontos manterdao as suas posicdées no mapeamento DNP.
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Fig. 21.14: Tela ndo Condensado — os pontos ndo mudam de posigao.
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